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Motto:

"Rozdiel medzi dobrym experimentom a dobrou teoriou je v tom, Ze teoria
rychle starne a je nahradend inou, zaloZzenou na dokonalejsich predstavach.
Skoro sa na ne zabuda. Nieco iné je experiment. Dobre premysleny a
starostlivo vykonany experiment vchadza do vedy navzdy, stava sa jej
sucastou. Vysvetlovat takyto experiment mozno v roznych dobdch rozne."

P. L. KAPICA

"Zdakony prirody su také graciozne, Ze musia vyvolavat obdiv. Tento pocit
vieme plne vychutnat iba vtedy, ked’ sa on mozeme podelit. Podelit' sa s
takymto pocitom viak nie je lahkd zdlezZitost. Cim hibsie sa clovek pondra do
neznama, tym menej ma spolucestujucich. Na konci postupu, ked clovek dojde
naozaj tam kde este nikto nebol, je sam."

H. SELEY

"Nijaky vedec nemoéze mat’ a ani vazne nemoze pozadovat zaruku, ze jeho
usudky nebudu v budiicnosti vyvratené. Moze len dufat, Ze stanovi dostatocne
platné a vyznamné vztahy medzi skutocnostami, ktoré aj ked’ budu neskor
vyvrdtené, posluzia ako zaklad objavov novych skutocnosti a novych
suvislosti.”

J. D. BERNAL



ABSTRAKT

Vychadzajic z motta prehodnotime experimenty Fizeauov, Harressov, Kaufmannov,
Michelson - Morleyov, ktoré viedli k vzniku Einsteinovej $pecialnej a obecnej tedrie
relativity. Vsetky tieto experimenty st prehodnotené z pohl'adu predkladanej novej tedrie
relativity nazaklade novej definicie média, nového zobecneného zakona zotrvacnosti, nového
zakona $irenia sa svetla (vin, intenzity), nove definicie ekvivalentnej stistavy suradnic,
noveého principu relativity. Je odvodeny asymetricky tvar intenzity elektrického pol'a
pohybujuceho sa naboja pri rychlostiach 0,001c-c. Teoretické hodnoty vyplyvajice z novej
tedrie su porovnané s experimentalnymi Kaufmannovymi hodnotami. Je potvrdena vSeobecna
platnost’ Maxwellovych rovnic (nielen v statike).

Vysledky Fizeauovho a Harresovho pokusu potvrdzuja teoriu nelinearneho tvaru
interferencného pol'a v pohybujucom sa prostredi bez zavedenia strhovacieho koeficientu. St
uvedené spravne vztahy pre Dopplerov efekt. V dosledkoch tedrie je naértnuté mozné
zobecnenie pre polia, v ktorych rychlost’ Sirenia sa je kone¢na. Je naértnuty spésob odputania
sa od zeme rotaciou pre gravitacné pole. Je vysvetlené nové urCenie energii a rychlosti Castic
pre jadrové pole. St uvedené vzt'ahy pre energiu a vypocet polomeru silového dosahu
pohybujucich sa Castic.



UVOD

Ako kazdu vedecku teoriu tak ani tedriu relativity nemozno pokladat’ za raz navzdy
ustanovenu istotu, v ktorej sa nemozno mylit’, a ktora sa nikdy neukaze nespravnou v urcitych
vzt'ahoch. Kazda teoria je pribliznym odrazom skuto¢nosti a pre rad pri¢in ma ohranicené
pouzitie. V sucasnosti zna¢ny pocet vedcov tusi, Ze tedria relativity (ako Specialna tak aj
obecna) moze byt nespravna, ked’ ju aplikujeme k pripadu vel'mi malych vzdialenosti
(omnoho mensich ako st predpokladané rozmery "elementarnych" Castic). Okrem toho,
oc¢ividne su dovody predpokladat’, Ze tedria relativity mdze byt nepouzitelnd, ked’ ju
aplikujeme k extrémne vel’kym oblastiam priestoru radu predpokladanych rozmerov vesmiru
(az do oblasti, kde "Cerveny posuv" sa stava dost’ zna¢ny). Musime byt pripraveni k jej
kritickému prehodnoteniu a pri nevyhnutnosti i k jej zamene presnejSou teodriou, ktora sa
moze takisto radikalne 1iSit’ od tedrie relativity ako sa samotna teoria relativity 1iSi od
Newtonove] mechaniky.

V prvom rade téma, ktort praca pojednava, ,,je vel'mi tazka", nakol'ko ide o vel'mi $pecialne
poznatky zalozené na experimentoch meng znamych (Harres) ako aj tazsie dostupnych
(Fizeau) pricom sa sucasny fyzik tazko zbavuje predpojatosti ziskanych doteraj$im
fyzikalnym zmyS$lanim (pouzivanie starych, zastaralych terminov, ktoré nepresne vystihuju
podstatu).

Z tohto dovodu praca bude urcite zrozumitel'na 'ud’om, ktori nie si expertmi v $pecialnej
teorii relativity. Nova tedria je tak nadherne jasna, tak jednoducha a zrozumitel'na, jej
vysledky Dosledky 1 a Désledky 2 tak nadherne suzvucia s faktami a experimentmi vo fyzike,
ze nemoze existovat’ clovek, ktory by nebol touto tedriou nadseny.

Citatel'a by som chcel poziadat’, aby sa preladil do pozicie tplne nestranného badatel’a, ktory
sa zbavi predsudkov, ktoré vyzaduje Einsteinova Specialna teoria relativity a vyjde z
Einsteinovho uzavretého bludného kruhu (popisaného v Casti 1.1.1). Pokial’ sa mu to podari, v
tom pripade moze pracu pochopit’. Pokial’ zostane v Einsteinovom bludnom kruhu, nikdy sa
mu to nepodari. Ide najma o to, zbavit’ sa pojmov ako si: inercialne ststavy (novy pojem
ekvivaentna sustava - bod 1.2.4), éter (novy pojem médium - bod 1.2.1), miestny cas,
kovariantné rovnice, fyzikalna definicia siiCasnosti, invariantny interval, Lorentzove
transformacné rovnice... Zbavit’ sa tychto pojmov je vel'mi tazké, pokial’ ich ¢lovek roky
pouziva (mam s tym svoje skiisenosti), no pokial’ sa mu to podari, pociti nadhernt jasnost’ a
jednoduchost’ pri pochopeni vsetkych paradoxov vyplyvajucich z teorie relativity (paradox
dvojéiat, skracovanie dizok pohybom,... . Praca je preto dlha, lebo sa dotyka zakladov fyziky
od Newtonovych prac cez Maxwella, Huygensa, Einsteina az po si¢asnost’, zahifia mnoho
experimentov ama zaroven aj mnoho vystupov, ktoré by mali pracu otestovat’. Kto pracu
skima len po jej Castiach, vzdy musi narazit’ na sti¢asne uznavané nedokonalé teérie, pretoze
tie mu slazia ako kritérium pre posudenie jej spravnosti ¢i nespravnosti. Praca teda musi byt
posiadena ako celok.

Téma prace je skutocne tazka, naro¢nd, vyzaduje vela trpezlivosti a tolerancie pri chapani
novych doposial’ nevzitych, pritom ale realnych a logickych pojmov a vysledkov. Verim, ze
Citatel’a chyti za srdce (a spozné nadheru tejto tedrie najmé pri Dosledkoch 1, 2 ako su
polomer silového dosahu castic, u¢inny prierez...) a prostrednictvom neho aj vac¢sinu fyzikov,
ktori tato pracu budu ¢itat’ po nom.



1. POJMY A TERMINOLOGIE
Motto:
"Kdo chce videt, uvidi, kdo chce slyset, uslysi a kdo chce pochopit, pochopi.”

Ve snaze dosahnout pokud mozno co nejdokonalejsiho popisu piirody, autor je nucen
odstranit dosud pouzivané zastaralé a neodpovidajici pojmy:

1. v soucasné fyzice (rovnomérny pfimocary pohyb, retardované (zpozdéné,
zpomalené...) potencialy, ...)

2. vespecialni teorii relativity (inercialni (setrvaéné) soustavy, CASOPROSTOR, lokalni
¢as, kovariantni rovnice, fyzikalni definice soucasnosti, neménny (invariantni)
interval, Lorentzovy transformaéni rovnice, ...)

3. vedar¢ fyzice (éter, koeficient tahu (drag coefficient), ...) a nahradit je n¢kolika
novymi pojmy (médium, ekvivalentni systém, kvazi-kruhovy pohyb, nova podoba
intenzity pohybujiciho se naboje v elektrickém poli, nelinearni tvar interferen¢niho
pole, novy zevseobecnény zakon setrvacnosti...).

Autor je nucen odstranit chybné, skodlivé a iluzorni pojmy. Neadekvatnost téchto pojmut
prokazali také mnozi dal$i autofi (éter, Casoprostor, inercialni soustavys,...). Autor doufa, ze
tim Ctenafe neuvede ve zmatek. Autor si pieje, aby Ctenaf vénoval studiu a osvojeni si téchto
novych pojmu a terminologie dostatecny €as. Terminologie ve fyzice (ale také ve filozofii a
ve védeé obecn¢) je proménliva a zavisi na stupni védomosti. Stavét se proti tomu znamena
branit pokroku. Je velmi obtizné pomoci lidského jazyka vyjadfit nejjemnéjsi rozdily mezi
fyzikalni realitou a idealnimi pojmy. VSechny idealni pojmy pouzivané ve fyzice (stejné jako
ve filozofii av kterékoli jiné véde) jsou pouhym piiblizenim se k realité. Tisice védci se o
tom presvédcilo béhem svého boje za pochopeni svéta. Ale clovék se musi néjakym
zpusobem vyjadfit, a tak pouziva idealni pojmy, jako je rovhomérny piimocary pohyb, pohyb
po Kruznici, atd. Ano, je nemozné realizovat tyto pojmy v realném svété, protoze dokonce i
prosté experimenty maji odchylky, chyby méfeni, atd. Pro pfesnéjsi vyjadieni je proto vhodné
pouzit tyto idealni pojmy s predponou kvazi- (kvazi-kruh...). Fyzikové véri, Ze radiace
synchrotronu (urychlovac) je pohyb elektronti po idealni kruznici. Ale ve skutecnosti se
vyskytuji velmi malé odchylky od tohoto idealniho kruhu, tudiz elektrony se pohybuji po
kvazi-kruznici. V tomto piipadé jsou v urcité ¢asti drahy urychlovany a v jiné zpomalovany
proti idealni konstantni rychlosti po kruznici, uvazované fyziky, viz Conseguences 2, point
20.

Stacionarni oblak je jen rizice, viz Consequences 2, point 20, po niz se elektron pohybuje
kolem jadra atomu. Kdyby mél autor definovat v§echny pojmy pouzivané ve fyzice, tato prace
by byla mnohem delsi. Autor se pokusil definovat zakladni pojmy, které se 1isi od obecné
pouzivanych (napf. médium, viz 1.2.1.).

Pojem "intenzita pohybujiciho se naboje " - viz, napft. [5], [6].

Intenzita elektrického pole charakterizuje elektrické pole podobnym zptisobem jako gravitaéni
zrychleni charakterizuje gravitacni pole. Tak jako gravitacni pole nemtize existovat bez
gravitatniho zrychleni (intenzita gravitace), elektrické pole nemtiZze existovat bez intenzity
elektrického pole.



Pole je tudiz charakterizované intenzitou.

Experimenty Fizeaua, Harrese, Kaufmana a Michelson-Morleye byly zhodnoceny v
Einsteinove teorii relativity ve svétle zastaralych (nespravnych) pojmu, jako jsou: éter,
inercialni soustavy, pfimocary pohyb, rovnice Lorentzovy transformace, fyzikalni definice
Soucasnosti, linearni tvar interferenc¢niho pole...

Je proto nezbytné tyto experimenty piehodnotit ve svétle novych pojmu, jako jsou: nelinearni
tvar interferen¢niho pole, Maxwellovy rovnice platné nejen staticky, nova forma intenzity
naboje pohybujiciho se v elektrickém poli, novy zobecnény zakon setrvacnosti... Ve svétle
nasi nové teorie, viz také motto - page 2 (P. L. Kapica): "... tedria rychle starne a je
nahradena inou, zaloZenou na dokonalejsich predstavach. Skoro sa na ne zabuda. Nieco iné
je experiment. Dobre premysleny a starostlivo vykonany experiment vchadza do vedy navzdy,
stava sa jej sucastou. Vysvetlovat takyto experiment mozno v réoznych dobdch rozne.” Pokud
pouzivam nespravné pojmy (napf. éter), musim nejdiive definovat ty spravné (napt. médium).
Teprve potom mizu experiment vysvétlit spravné. Nelze spravné vysveétlit experiment na
zaklad¢ nespravnych pojmii.

Presné to udélala Einsteinova teorie. Vybér symbolil je spojen s faktem, Ze autorovym
zamérem je vysvetlit a odstranit nékolik pojmil ze soucasné fyziky, jako je "retardované
potencialy", "zavislost hmotnosti na rychlosti", "fyzikalni definice soucasnosti"...
negjjednodussim a nejpraktictéjSim zptisobem.

Aby toho dosahl, vzdy musel udélat soucasny zaznam polohy naboje pohybujiciho se
rychlosti v a intenzity elektrického pole, pfenaseného v médiu rychlosti ¢, nezavisle na
rychlosti naboje. Takto ziskal tvar intenzity pohybujiciho se naboje (viz Fig. 2.1 to 2.10
doprovodny text (part 2.1.1)).




1.1. Kritika Einsteinovy teorie relativity
Sir Carl Popper:

"Znalosti a informace postuluji rychleji diky védciim, kteri se
pokouseji teorii zpochybnit, spis nez vlivem tech, kteri se ji snazi
dokazat."

Einstein ud¢lal vaznou chybu, kdyz Galiletv princip relativity prohlasil za platny pouze pro
rychlosti v<<c, kde c jerychlost svétla, a ucinil z toho zaklad specialni (a obecné) teorie
relativity. Vyloucil galileovsky systém soutadnic a zachoval platnost zakona setrvacnosti.
Zevseobecnil také jeho platnost pro systémy pohybujici se rychlosti v# ¢,

Einstein napsal: "Predni teoreticti fyzici tudiz vice inklinovali k vylouceni principu relativity
navzdory faktu, Ze nebyla nalezena zadna empiricka data, ktera odporovala tomuto principu."
— A. EINSTEIN: RELATIVITY, THE SPECIAL AND THE GENERAL THEORY,
autorizovany pieklad ROBERT W. LANSON, 4. vydani, Londyn 1921. Ukazeme si, Ze
empiricka data odporuji Einsteinovym principtim relativity.

V tomto bodé jsme piipraveni diskutovat otazku platnosti mySlenky ¢asoprostorového ramce.
Odpovéd na tuto otazku mtize byt negativni. Nicméné¢, existuji dvé obecna fakta, ktera
pivodné svédcCila ve prospéch myslenky ¢asoprostorového ramce.

Jsou to:

A. Tvar interferenéniho pole.

B. Podoba intenzity pohybujiciho se naboje.

V druhé ¢asti ukazeme, ze tvar interferenéniho pole pohybujiciho se média neni linearni
(zbyva, aby metrologové dokazali, Ze interferenéni pole je také nelinearni pro médium v
klidu).

Také ukazeme, Ze forma intenzity pohybujiciho se naboje je asymetricka.

Einstein udg¢lal zasadni chybu. Tu autor dokaze ptehodnocenim experimenti Kafmanna,

Fizeaua a Harrese ve svétle nové teorie (intenzita pohybujiciho se naboje, nelinearni tvar
interferencniho pole, atd.).

1.1.1. Einsteiniiv bludny kruh

Einsteinovy dva axiomy:

a) zakon Sifeni svétla ve vSech inercialnich soustavach

b) zakony fyziky (tj. zakon o Sifeni svétla), identické ve v§ech inercialnich soustavach ,

znamengji, ze svétlo se $ifi ve vSech inercialnich soustavach rychlosti c. S timto tvrzenim
mutizeme souhlasit pouze v piipad¢ uzaviené¢ho souradnicového systému, kdy je médium



pevné spojeno se soustavou (tj. s jejim systémem soutadnic). Jinak, pokud mame
soufadnicové osy inercidlnich soustav s béZznym médiem, potom je pouze jedna soustava
(souradnice x, y, z) pevné spojena s médiem. Prestoze se svétlo §ifi rychlosti ¢, vzhledem k
jinym inercialnim soustavam to neni pravda! Ve vSech inercialnich soustavach, které nejsou

pevné spojené s médiem se svétlo nepohybuje rychlosti c.

Podle Einsteina vyraz vakuum (prazdnota) zfejmé znamena jednotné médium. To opét neni
pravda.

Vakuum se sklada z elementarnich ¢astic, které také setrvavaji v ur¢itém pohybu. To
Znamena, zZe je mozné pevne spojit s danym vakuem pouze jedinou soustavu, ktera se vici
vakuu (mediu) pohybuje nulovou rychlosti. Je evidentni, ze je mozné vytvotit vakuové
laboratoie na riznych planetach. Na vSech se svétlo pohybuje rychlosti ¢. Ale vzhledem k
jinym inercialnim soustavam planet je rychlost svétla rizna. Existuji riizna vakua, ktera se
pohybuji riznymi rychlostmi. Einstein se schoval za zakon o Sifeni svétla "ve vSech Casech",
takze oba Einsteinovy axiomy mohou "platit" soucasné.

Einstein opravil skutecné rozdily v rychlostech svétla v riznych inercialnich soustavach
"riznymi ¢asy" ve fiktivnim "CASOPROSTORU". Pomohl si smésici "prostor-¢as"
matematicky vyjadienou rovnicemi Lorentzovy transformace. Potom si vypomohl dal§imi
novymi vyrazy, které zachrafuji to, co neni mozné zachranit, ¢imz tyto pojmy ptedstavuji
nasledujici uzavieny zacarovany kruh:

Lorentzovy transforma¢ni rovnice
Il
Lokalni cas
it
Kovariantni rovnice
!
Fyzikalni definice soucasnosti
Il
Nemeénny interval

I

Lorentzovy transforma¢ni rovnice

Ukazali jsme, ze mys$lenka Casoprostorového ramce je zcela chybna. Vsechny pojmy v
uzavieném bludném kruhu, v€etné "stiedni fadné doby Zivota Castice", vypocitané na zéklad¢
Einsteinovy teorie relativity, ktera ve skutecnosti ani nebyla zmefena pti experimentu, jsou
absolutné falesné. Fyzika je zaplavena takovymi zavadéjicimi pojmy. Je tieba fyziku ocistit.
Je tfeba striktné€ rozliSovat zméfené hodnoty dob Zivota ¢astic od tak zvanych fadnych
(kratsich) Einsteinovych pochybnych dob Zivota ¢astic, které berou v Givahu rychlost a
Zkracuji skute¢nou dobu zivota na fiktivni fadnou dobu Zivota, zobrazovanou v tabulkach.
Tabulky fadnych dob zivota ¢astic by mély byt odstranény z fyzikalni literatury a nahrazeny
skutecnymi zméfenymi dobami zivota € ementarnich ¢astic soucasné s jejich zmétenymi
rychlostmi. Nespravné predstavy v Einsteinové zaarovaném kruhu vedou k logickym
predpokladiim pro falesné pojmy ve fyzice, jako jsou riizné ¢asy v riznych soustavach,
kontrakce délky, tenzor momentu energie, paradox dvojcat, paradox hodin, ekvivalence
hmoty aenergie, atd. To je divod, proc je nutné tento chaos odstranit z fyziky a klasické
experimenty vidét v realném svétle.



Neni mozné zavrhnout Einsteinovu teorii relativity pomoci jednoho nebo nékolika
experimentt. Je nutné rozetnout zaarovany kruh... Kombinace soufadnice ¢asu se
souradnicemi prostoru na ¢asoprostor je osudna matematicka chyba, na jejimz zakladé onen
zacarovany kruh vznikl.

Je to podvod fyziku, véetné Einsteina.

1.1.2. Pfehodnoceni vysledkii experimentii

Velka cast "dikazu" o platnosti specialni teorie relativity vznikla v dob¢, kdy tato teorie byla
nova a dosud nebyla v§eobecné piijata. Experimenty by mély provéfit a potvrdit nebo vyvratit
teorii relativity.

Jsou to experimenty Fizeaua, Kaufmanna, Morley-Michel sona.

VSechny tyto experimenty budou posouzeny ve svétle nové teorie relativity. Pfedpokladame,
7e se tak stane na zakladé nové definice média, naSeho nového zev§eobecnéného zakona
setrvatnosti, zakona o Sifeni svétla (viny, intenzita), nasi nové definice ekvivalentniho
Systému souradnic naSeho principu relativity, Dopplerova principu se spravnymi vztahy,

nelinearniho tvaru interferen¢niho pole v pohybujicim se médiu a vzdy platné (nejen staticky)
Maxwellovy rovnice.

1.2. NaSe nova teorie relativity

Vysvétleni podstaty svétla jako fenoménu elektromagnetickych vin bylo jednim z hlavnich
triumfa Maxwellovy elektromagnetické teorie.

Alevinv ¢em?

Vysledek Michelson-Morleyova pokusu rozhodl o "smrti" teorie klidného oceanu éteru,
kterym se pohybuje veskera hmota.

To je duvod, pro¢ navhuji novou definici média, v némz se svétlo (vina, intenzita) Sifi.

1.2.1. Nova definice média, v némz se svétlo (vina, intenzita) Siri

"V$echna hmota (v klidu a v pohybu), véetné vakua, je sloZena z elementarnich ¢astic,
pomoci nichz se svétlo (vlna nebo intenzita) §ifi podle Huygensiva principu. Tento princip
tika, ze kazdy bod Cela viny (v tomto ptipad¢ Cela elektromagnetické viny) mize byt
povazovan za sekundarni zdroj vinéni (malé intenzity), které se §ifi vSemi sméry. Kazdy
sekundarni zdroj vln, tj. kazda ¢astice média, se $ifi rychlosti média. Jinymi slovy, soucinitel
unaseni (drag coefficient) se rovna jedné (Gplné unaseni, complete drag).



V kazdém okamziku je ¢elo viny (Celo intenzity) obalkou téchto vinek (elektromagnetickych
vinek)."

Médium je sloZzeno z elementarnich ¢astic kmitajicich kolem svych rovnovaznych poloh. Jako
celek jsou uplné unaseny, napt. gravitacnim polem Zemé (Vzhledem k Zemi jsou rovnovazné
polohy elementarnich ¢astic v klidu.).

Castice média osciluji kolem svych rovnovaznych poloh v mikroprostorech vlivem Sifeni vin.

Alejako ceek se médium nepohybuje, zatimco elementarni ¢astice lokalniho média jsou v
mikropohybu kolem svych rovnovaznych poloh (které jsou v klidu vzhledem k Zemi, ae
protoze rotuji a krouzi kolem Slunce, jejich rovnovazné polohy jsou zaroven v pohybu
vzhledem ke hvézdam, respektive ke Slunci). Absolutni vakuum, tj. nulovy tlak, ve
skutecnosti neexistuje. Existuje pouze jisty, témé&f idealni stav, ktery nelze dosahnout v zadné
laboratofi. Neiku-li, Ze tvrzeni - "jednim z velkych "triumfii" relativity je, Ze médium bylo
prohlaseno za nadbytecné - nepotiebné v zadnych souradnicovych systémech" - je jednim z
ngjvétsich nedostatku teorie relativity, ktea je dnes Casto kritizovana. Rozdil mezi (nami
definovanym) médiem a éterem je podstatny. Zatimco éter byl definovan jako (médium)
pronikajici veSkerou hmotou a soucasné byl pevné spojen s absolutné statickym prostorem
oddélenym od prostiedi riznym soucinitelem odtrzeni = souc€initelem unasSeni (tearing
coefficient = drag coefficient ) %, médium je prostfedi, v némz se §iti vinéni. Kdybychom
porovnali "souéinitel odtrzeni" média a éteru, pro médium vzdy bude platit &= 1. Je nutné si
uvédomit, ze ve Vesmiru je velky po€et médii, které se viici sobé vzajemné pohybuji, zatimco
"skok™ vinového pohybu z jednoho pohybujiciho se média na jiné se déje na zakladé
Huygensova principu (viz 1.2.3).

Pfizemni vrstvy vzduchu, stejn€ jako média, jsou upln¢ vleCeny gravitaénim polem Zemé.
Pokud, jde o Zemi, je obtizné hovofit o relativnim pohybu média vzhledem k Zemi ("éterovy
vitr").

Aberace hvézd je, vedle pfizemnich vrstev atmosféry, také zpusobena vlivem dalsich médii
(média bezprosttedné kolem hvézdy--zdroje svétla, média mezi hvézdou a Zemi, média kolem
Zeme a vlivem vysSich vrstev atmosféry). Neni mozné fici, Ze v téchto experimentech
(Michelsoniv experiment a hvézdna aberace) jde o jediné médium a dat je do protikladu.

Autor vytvoril teorii média, nikoli éteru. Vytvofil teorii nelinearniho tvaru interferencniho
pole -- Beckmann [11] neni zastancem této teorie.

S nasi vlastni teorii média a pfedpokladem o nelinedrnim tvaru interferencniho pole miizeme
soucasné vysvétlit Fizeaudv experiment, hvézdnou aberaci a Morley-Michel soniv
experiment.

1.2.2. NasS zevSeobecnény ziakon setrvacnosti

M¢&jme redlny soufadnicovy systém pevné spojeny se skutecnou laboratofi na Zemi, kde se
provadéji vSechny experimenty, jejichz Gi€elem je proveétit fyzikalni teorie. Vime, Ze tento
soufadnicovy systém se oto¢i kolem osy rotace Zem¢ béhem astronomického dne, tj. kona
kvazi-kruhovy pohyb. Béhem roku rotuje kolem Slunce pfiblizné po kvazi-Kruznici spole¢né



se Zemi. B&hem 2.10° let opise kvazi-kruh kolem stiedu galaxie. Vykonava kvazi-
rovnomerny pohyb po kvazi-kruznici spolu se Sluncem. Galaxie vykonava kvazi-rovnomérny
akvazi-kruhovy pohyb kolem stfedu uvniti systému metagalaxii, shlukd hvézd, a nas
soufadnicovy systém v nasi pozemské laboratoii vykonava pohyb sni, atd. Z
experimentalniho ovétovani zakona setrvacnosti je znamo, Ze téleso se pohybuje po "roving",
dané trovni vodni hladiny, tj. vlastné to neni pfimocary pohyb, ale pohyb po kruznici o
poloméru zemékoule R=6378 km. Kosmické lod¢ a druzice se po orbité pohybuji také po
témet kruhové draze.

Atomova teorie ukazuje, ze elektrony a jadra obihaji kolem stfedu gravitace atomu pfiblizné
po kruznicich. Téleso rotujici kolem své vlastni osy (setrva¢nik) setrvava v tomto stavu.
Podobné planety, hvézdy, galaxie, molekuly, jadra atomu a elementarni ¢astice rotuji kolem
svych vlastnich os. Protoze rovnhomérného ptfimocarého setrvacného pohybu nelze dosdhnout
v mikrosvéte, existuje pouze setrvacny kvazi-kruhovy pohyb. V makrosvété je to analogické.
Kazdy realny "ptimocary" pohyb miize byt nahrazen pohybem po kruznici o obrovském
poloméru. Z této diskuse vyplyva nasledujici: "Kazda hmota (atom, molekula, ¢astice, téleso,
vakuum) setrvava ve stavu kvazi-klidu nebo kvazi-pohybu po kvazi-kruznici, dokud neni
vn&jsi silou domucena tento svij stav zménit. (Tato véta se nazyva ZevSeobecnény zakon
setrvacnosti)." Setrvacna rotace télesa se sklada z kvazi-rovnomérného pohybu (po kvazi-
kruznicich) atomt télesa. Setrva¢na rotace Castice se sklada z kvazi-rovnomérného pohybu
subcastic-kvarki, prekvarku.

Nakonec je tieba zdiraznit, Ze vzhledem k tomu, Ze myslenka rovnomérného piimocarého
pohybu nema misto ve fyzice, ani myslenka inercialni (setrva¢né) soustavy (v nasi teorii je
nahrazena predstavou ekvivalentniho systému -- viz 1.2.4.), ani Einsteintv princip relativity,
Mmistniho ¢asu, kovariantnich rovnic, ani Lorentzovy transformacni rovnice, fyzikalni definice
Soucasnosti, ani invariantni interval nema zadné misto ve fyzice.

Zadny realny pohyb nemtize byt piimo¢ary. Kazdy pohyb, jehoz draha se blizi piimce, je jen
kfivoarym pohybem po kruznici o kone¢ném poloméru. Nikdy nedoséhne poloméru £ =2,

Jiz vime, ze pfimocary pohyb ve skute¢nosti neexistuje, je pouze hypotetickou aproximaci pro
zakiiveni o velkém poloméru. Na zemském povrchu je "pfimkou" kruh o poloméru
Ry = 6378 kn

Tyto poloméry kiivosti jsou jesté vEtsi u galaxii - maji velikost v fadu svételnych let - a
pohyby po téchto kiivkach se jesté vice podobaji pfimocarému pohybu, kterého nikdy
nedosahnou. Ve skute¢nosti nemame rovnomérny pohyb po kruznici, ale nerovnomérny
pohyb po elipse (kvazi-rovnomérny pohyb po kvazi-kruznici), respektive rozeté - viz
Conseguences 2, point 20.

Sily dostiedivého zrychleni nejsou podle autorovy teorie konstantni -- jsou promeénlivé,
stiidave vzristaji a klesaji. Pohyb po "kruznici" mize byt rovnomérny nebo nerovnomérny.

Nerovnomérny pohyb ma disledek: kruznice se protahne na elipsu, resp. rozetu a vytvoii se
stacionarni mrak.
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Dostiedivé zrychleni # neni zrychleni ve sméru pohybu po kiivce (tangencialni), ale ve
sméru kolmém na tento pohyb, nema nic spole¢ného se zrychlenim ve sméru pohybu. Urcuje

pouze velikost zakiiveni kruznice a v extrémnim p¥ipadé pro 7 — © bude dostiedivé zrychleni
2

— =10
r ) adostaneme pohyb po ptimce. Avsak ve skute¢nosti k tomu nikdy nedojde. Pro
1?2
kazdy "ptimocary pohyb" plati, ze * . Nazemském povrchu se normalové (dostiedivé)
2 2
» »

= !
zrychleni "piimocarého pohybu" po idealni roving, uréené vodni hladinou, rovna * 6378

Standardni newtonovska fyzika je pon¢kud upiesnéna zevSeobecnénym zakonem setrva¢nosti.

1.2.3. Nas zakon SiFeni svétla (viny, intenzity)
Svétlo (vina, intenzita) se siii v médiu (viz 1.2.1.).

Tudiz body na rozhrani mezi médiem v klidu a v pohybu jsou zdroji sekundarniho pohybu
viny (intenzity). Svétlo (vina, intenzita) se v médiu §iti vSemi sméry stejnou rychlosti.

1.2.4. Nova definice ekvivalentniho systému souradnic, v némz plati:
a) nas zevseobecnény zakon setrvacnosti ... 1.2.2.

b) nas zakon $iteni svétla (viny, intenzity) 1.2.3.

1.2.5. NaS princip relativity:

Zakony fyziky jsou ekvivalentni ve vSech ekvivalentnich soufadnicovych systémech,
respektive v téch, které jsou prohlaseny za ekvivalentni: vysledky kazdého fyzikalniho
pokusu jsou stejné, jestlize jsou provedeny za stejnych pocatecnich podminek v kterémkoli
ekvivaentnim systému."

1.2.6. Vyzarovani intenzity (vin, svétla, energie)

Hmota (téleso, atom, molekula, ¢astice, naboj) setrvavajici v absolutnim klidu nebo v
idealnim pohybu po idealni kruznici nevyzatuje ani energii, vinu nebo intenzitu, ani svétlo
vzhledem k médiu (ve skute¢né fyzice je idealni stav pouhou aproximaci). Jiz nepatrna
odchylka od tohoto idealniho stavu, tj. kvazi-klidny stav a kvazi-rovnomérny pohyb po kvazi-



kruznici, ktery se stiidavé zrychluje a zpomaluje, je zdrojem vinového pohybu (intenzity,
Svétla, energie).

Podobn¢ jako hmotnost, pulza¢ni pohyb je dal$i charakteristickou vlastnosti hmoty (t¢lesa,
atomu, molekuly, ¢astice, naboje).

Hmota je materialni objekt (t€leso, ¢astice, foton, naboj, vakuum, atd.).

Hmota je definovana vzajemnym pasobenim sily (gravitace) mezi dvéma materialnimi
objekty.

1.2.7. Nékolik poznamek tykajicich se experimentii, které maji vztah k piivodu
Specialni teorie relativity

U experimentti Michelsona, Fizeaua a Harreho je médium viny uplné unaseno se soucinitelem
unaseni (drag coefficient) @ =1, aviak Fizeauovy a Harreho experimenty by mély byt
vysvétleny nelinearnim tvarem interferencniho pole. Spolecné s hvézdnou aberaci jsou
klasickou podminkou, pti niZ tangens inklinace thlu k ose skla se rovna v/c. Pficny
Dopplerav efekt bude diskutovan jako specialni piipad Dopplerova efektu.



2. TEORIE A JEJI POROVNANI S EXPERIMENTEM

2.1. Tvar intenzity elektrického a magnetického pole pohybujiciho se naboje
2.1.1 Intenzita elektrického pole pohybujiciho se naboje - nova teorie

M¢&jme soufadnicovy systém (x, y, z) Spojeny s médiem, v némz sesifi svétlo. Necht’ intenzita
elektrického pole se v tomto médiu $ifi rychlostic ve vSech smérech. Z Coulombova zakona je
Znamo, ze intenzita naboje.ktery je vzhledem k systému soufadnic (x, y, z) staticky, se
zmensuje se ¢tvercem vzdalenosti od tohoto néboje a tvoii hyperbolickou funkci
symetrickouk tomuto naboji, jak je ilustrovano na nasledujicim obrazku:

z A

- — ———— S —_—— - — —— =

Obr. 2.1. Intenzita statického naboje
r - vzdalenost bodu na hyperbole od pocatku
Néboj ¢ je umistén v roviné yz ave vzdalenosti y, od pocatku soufadnicové osy y.
Nyni vySetfeme, co by se stalo s tvarem kiivky, ptfedstavujici intenzitu elektrického pole,
kdyby se naboj ¢ pohyboval rovnomérnym piimocarym pohybem ve sméru osy y konstantni

rychlosti v. Necht’ je systém soufadnic (x', V', z’) pevné spojen s nabojem ¢, viz Obr. 2.2.

r - vzdalenost bodu na hyperbole od pocatku
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Obr. 2.2. Systém soufadnic (x', y’, z')
Vzdalenost ' je méfena ve sméru osy y’ od naboje (resp. od pocatku Q"), pii¢emz plati
r'=r-vt (2.1
V okamziku #,=0 jsou oba systémy totozné.

V gase | T M ,senaboj nachézi ve vzdalenosti *1 = vl - atyy) aemituje intenzitu ifici se

rychlosti ¢, ktera se v okamziku ¢ nachazi v bodé r v ¢ase

L | ”"_V'[_mid)

Abyg = = (2.2)
[ c
tudiz
Aty = - 2.3)
[

Index jq znamena, ze v tomto ptipadée se poleelektrické intenzity §ifi ve sméru pohybu naboje.

Necht ®i je vzdalenost mezi polohou naboje v okamziku - by (tj. kdyz naboj emitoval
intenzitu do bodu r) a polohou nabojev okamziku ¢, kdy emitovana intenzita dosahla bodur.

V case Mia naboj pokryje vzdalenost

@y = v Aty = ""[::‘*L Cfvr' (2.4)




Toto je vzdalenost, o niZ naboj "pifedbéhne" intenzitu, ktera se $ifi ve sméru pohybu.
Nasledkem toho intenzita pohybujiciho se naboje vzhledem k soufadnicovému systému (x, y,
z) Zméni sviij tvaro vzdalenost ¥ ktera je funkci proménné : bude deformovana (viz obr. 2.3)
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Obr. 2.3. Intenzita pohybujiciho se naboje ve sméru pohybu &

Je evidentni, ze se zvétsujici se vzdalenosti r; (i =1,2,3,...) se také zvysuje"zpomaleni

id
intenzity" P () jak je patrné z rovnice (2.4.). Protoze intenzita Fan ve smeru
pohybujiciho se naboje v bodé »' aokamziku ¢ Se rovna intenzité stojiciho naboje v bodé

(e ®s0)y okamziku ¢~ 2 plati:

BB (7) = Ealr'+ @) (2.5)
Z Coulombova zakona:

B olr+ @)= const m (2.6)
Zlr) = const — (2.7)

l?,.I

r jsou vzdalenosti bodu hyperboly od poc¢atku necarkovaného systému , 7' jsou vzdalenosti

bodi hyperboly od pocatku 0' v ¢arkovaném systému, 7, »' jSOU proménné stejné funkce Fai
(reprezentované hyperbolami ). Jinymi slovy, existuje vzdalenost r, ktera se ¢iselné rovna
vzdalenosti '+® . Vzdalenost r’ se &iselné rovna vzdalenosti ¥~ | obg jsou proménné té

samé funkce =3, Pro podrobnosti se podivejte na (2.6) a (2.7). Obavztahy se tykaji stejného
Coulombova zakona.

Substituci (2.5) a(2.4) dostaneme:



ER (¢ = const

(7] . (2.8)
Potom s pouzitim (2.3), (2.6) a(2.7) vypocitame
Eid 1 12 2

e 2=[1_3] 29
Eﬂ[r') I[r'+ @id) c
to jest

2
Bl o Eﬂ[1— 3] (2.10)
C

A tak se nam podatilo vyjadtit intenzitu pohybujiciho se naboje ve sméru pohybu pomoci
intenzity stojiciho naboje v daném bod¢. Analogicky vyjadiime intenzitu elektrického pole
pohybujiciho se naboje proti sméru pohybu (indexy a4), Viz obr. 2.4.
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Obr. 2.4. Vzdélenost =

Naboj pohybujici se rychlosti v rovnobézné s osou y je v okamziku ¢ v poloze v.z od osy z .

_Mm)

V okamziku |~ % bude naboj ve vzdalenosti 72 vl emitovat intenzitu do bodu r.

Tato intenzita dosahne v okamziku ¢ bodu » za ¢asovy interval

- t—Ad g -

Aty = Ya—F _ V'[ m) r (2.12)
[ [ ,

odkud

Ay, = 27 2.12)
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* je vzdalenost mezi polohou naboje v okamziku By , 1j. tehdy, kdy naboj emitoval

intenzitu do bodu », a polohou nabojev okamziku ¢, kdy emitovana intenzita "dosahla" bodu

r.

Naboj pokryje vzdalenost

Bg =v- Ay = [v-.t—rj=

o+ v

zadobu mﬁd, pro whiler'<0 and ®

(2.13)

Toto je vzdalenost, o niZ je intenzita, ktera se Sitiopaénym smérem neZ naboj, posunuta proti

intenzité stojicihonaboje ve sméru od naboje,viz obr. 2.5 .

Anaogicky k rovnicim (2.5)- (2.10) odvodime nasledujici vztahy:

E:;gv '[-’"':' = Esuu'[’""" @aui)

Eﬂ[r'+ @m) = const

r'+ @m)g

Eﬂ[r'j= const %
F

1
2 (p = const
= ) -’"'+@m)2
M2 () r [ v]g

= T = 1+ —

Em-u[r') I[r'+ @ﬂ:l c

2
B = Eﬂ[nﬁ]

N

Tvar intenzity pro v=0.5¢ vidite na obr. 2.6.

(2.14)

(2.15)

(2.16)

(2.17)

(2.18)

(2.19)
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Obr. 2.6. Tvar intenzity prov = 0.5¢

Rovnice (2.10) a (2.19) je mozno nahradit spole¢nou rovnici

2
E = Eﬂ[1— 3.:059] (2.20)

‘
kde ¥je thel mezi smérem pohybu naboje (rychlosti v) a Smérem §ifeni intenzity.
Provedeme-li v roving xy fez hyperboloidem intenzity, pro stojici naboj dostaneme kruznici

se stiedem V pocatku souradnic (kde se naléza néboj), pro pohybujici se ndboj dostaneme cast
Pascalovy spiraly s nabojem v pocatku soutadnic, viz obr. 2.7, 2.8, 2.9 and 2.10.
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Obr. 2.7, 2.8. V roving (x, y) ma fez hyperboloidem intenzity pro rizné rychlosti pohybujiciho
se naboje, ktery je umistén v pocatku soutadnic, tvar Pascalovy spiraly vSech typu.
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Obr. 2.9, 2.10. V roviné (x, y) ma fez hyperboloidem intenzity pro riznérychlosti
pohybujiciho se naboje, ktery je umistén v pocatku soutadnic, tvar Pascalovy spiraly vSech
typt.
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2.1.2 Kaufmanniv Experiment



V obdobi let 1901 az 1906 Kaufmann napsal n¢kolik praci, nejpromyslenéjsi z nich se zda
byt (1), ktera se tyka experimentalniho dikazu "proménlivosti hmotnosti v zavislosti na
rychlosti”. Tento experimentpiehodnotime a dokazeme - na zakladé teorie uvedenév
piedchozim odstavci 2.1.1 - Ze pfic¢inou odchylky paprski beta je vliv intenzity naboje
pohybujiciho se v pficném elektromagnetickém poli a ne zména hmotnosti Castic beta v
zavislosti na rychlosti.

Pokusim se stru¢né popsat a kvalitativné pfezkoumat experiments pouzitim dat zmétenych a
vypoétenych Kaufmannem v _(1).

Paprsky Beta ze zdroje Ra se pohybuiji rychlosti ¥ € < 1-48¢:0.99¢ > 5150y soucasne
odchylovany pficnym elektrickym a magnetickym polem, viz obr.2.11.
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Obr. 2.11. Kaufmanntv experiment - schéma

Zatizeni je umisténo ve sklenéné nadobé s vyCerpanym vzduchem. Paprsky vychizeji ze
zdroje Ra, projdou e ektrickym stinitkem a vytvofi malou skvrnu na fotografické desce.

Kdyz je mezi deskami PP kondenzatoru vytvoreno elektrického elektrické pole, objevi se
vedle skvrny v nule, vytvoiené neodchylenym paprskem (ktery je tvofen paprsky gama amalo
odchylenymi paprsky alfa), dalsi prouzekve sméru osy y.

Kdyz je celé zafizeni umisténo mezi poly magnetu ve tvaru U (elektrické pole je vypnuto),
vznikne prouzek ve sméru osy z.



Kdyz se elektrony pohybuji v magnetickém poli, pohybuji se po kruznici, vyjadiené
nasledujici rovnici

(x- 5, F+lz-85,F=r (2.21%)
5 =1.0979cm
5, = 65.0608 cm
5, =5.8505cm

r = 650684 cm
kde 72=27Micwm

V elektrickém poli mame nejdiive pohyb po pfimce popsané rovnici.

¥=-xgf (2.22%)

Elektrony jsou emitovany ze zdroje pod thlem # €<1°35'.5" > potom se pohybuji mezi
deskami kondenzatoru po parabole:

g
| Ty e S——" x
y={ )= N 2f (2.23%)
potom opét po primce
0.244
=199 . ——1t 2.24*
Y 0.270 es ( )

Praseciky piimek (2.24*) strovni fotografické skvrny X = %" = 3.969 nam da odchylku y.
Hodnoty £ pouzité pii vypoctech

F=2055-10" 328.10" 4095 .10  (forv=043¢) (2.25%)

Po dosazeni do (2.23*) a(2.24%), daly odchylky ¥ =0-2363  0.3873 04383 \terg jsou
téméft Ctyrikrat vétsi nez ty, které vypocital Kaufmann (y).

idad
Vezmeme-li v tivahu teorii 0 zméné intenzity pohybujiciho se naboje Fniv g hodnoty (2.25*)

2
)

vynasobené ©/ dosdhneme odchylek identickych s vysledky Kaufmannova experimentu,
viz tabulka 1. Tim mize byt teorie uvedena v odstavci 2.1.1, ktera se tyka intenzity

elektrického pole pohybujiciho se naboje, povazovana za experimentalné potvrzenou.

Tabulka 1.
| 1631V 2603 V 3250 V
e 0.1236 0.1493 0.1664
Yo 0.1119 0.1302 0.1616
5 2° 3711 430"




ylem] 10.23626 0.3873 10.4985 |
yr[em] 0.0629 0.09947 0.12557 |

’yT- teoreticka hodnota (naSe nova teorie ): Yr = JYa ‘

WAnnalen der Physik, Vierte Folge, Band19,Leipzig 1906, Verlag von Johann Ambrosius
Barth, page 487-552

2.1.3 Elektromagnetické pole, Maxwellovy rovnice

Napisme rovnici (2.20) ve vektorovém tvaru:

2
E, = Eﬂ[l— Y cos 3] (2.21)

c

Sila piisobici na pohybujici se naboj je

] ]
F=QEM=QEnm(1—ECDSSJ =Qf:m(1+fsm¢] -
[ &

(2.22)
- QEﬂ+QEﬂ[2+ Y sin ,,ﬁ]fsm &

£ £
Sms ~ cos ¥ = sin g
Je znamo, v souladu s klasickou teorii, Ze magnetické pole je vytvaireno pohybujicimi se
naboji a elektrickym proudem. Vysledkem je, Ze pohybujici se naboj vytvaii své vlastni
magnetické pole omagnetické indukci B,. A v tomto poli se pohybuje. Podlel orentze pro silu,
pusobicina naboj pohybujici se rychlosti v v elektromagnetickém poli o indukci B aintenzité
E, plati:

F=F, +F, =0E+Q(vxB) (2.23)
Porovngime rovnice (2.22) a (2.23).

Intenzita elektrického pole E podle Lorentze se rovna nasi klidové intenzité E ;.

Jelikoz sily, pusobici na pohybujici se naboj, jsou stejné, musi platit

Eﬂ[zﬁsm ¢]Esm $=vxB (2.24)
[N o

Vzhledem ke skutecnosti, ze smér vektoru intenzity E g, j€ shodny se smérem vektoru ¥ * B
muzeme pro absolutni hodnoty psat



Ed{zﬁsm ¢]Esm¢:v-3-sm¢
[ [y
g.

B = Zan (2 +Zsin r;'r] (2.25)

[ [

To znamena, Ze naboj pohybujici se rychlosti v vytvaii kolem sebe vlastni magnetické pole o
indukci:

[ [

B= E—ﬂ[mfsm r;'r]

zatimco vektorova rovnice sily je

vxB=Ey .~ Euy (2.26)
Odkud
E =E_j+vxB (2.27)

Intenzita pohybujiciho se naboje v sob¢ také zahrnujemagnetickou indukci B vytvaienou
pohybem naboje rychlosti v.

Na zaklad¢ vztahu (2.27) Maxwellovy rovnice, které vzdy plati (nejen staticky), nabydou
tvaru:

1.

VEyy = V(Eyn +v % B)= VEqy+ Vv xB) = 5£ (...Gaussiv zakon) (2.28)
i]

zatimco

VivxB)=0 (2.29)

2.

Magneticka indukce ma neziidlovy

VEB=10 charakter (2.30)
(zadné magnetické naboje neexistuji)

3.

Vx E =‘F><[Emu+|[vx3j]= "Tf'xEﬂ+"T-"x|[va:I

Protoze staticky plati VX Egin =10

dogtaneme ¥ X ¥ x B]=v(VB)- B(V»]

Pouzijeme (2.29) a az na konstantu plati



J

Voyp=—
ot
Potom
5 o
Vel =~ =- % (...Faradayiv zakon)

4. Ampéruv zakon - staticky

2V % By s
=

Bam=Bau + (den'gsm)= Bin+ By
Celkové magnetické pole

kde
By=5;, -5y

2 2 2
. . . . oW B, =c'Ve B vV R
Predchozi rovnici upravme nasledovné m stat Q

Pro vlastni magnetické pole Bg naboje pohybujicihose rychlosti v je mozné psat:

CEBQ = I[vx Bq)x v
Vxlox By )xv |= o B, X)o7l B, )|
A xBy) _ By — Ban) _ OBy,

o ot ot

protoze plati vztahy (2.29), (2.31) a(2.27) aprotoze

tj. e*Vx B
coz ptedstavuje 4. Maxwellovu rovnici.
Prijméme nasledujici oznaceni

dyn = mov Eim = Epm Epe= By~ Eon
stat = still E .=E.n E . =E _ -E.,

Rovnice (2.27) miize potom byt pfepsana do nasledujiciho tvaru:

Ed-S = ¥Vx Bd—S

(2.31)

(2.32)

(2.33)

(2.34)

(2.35)

(2.36)

(2.37)

(2.38)

(2.39)



Analogicky k odstavci 2.1.1 pro Eme 0dvodime vztahy pro intenzitu dynamického
magnetického pole Hgyn

4 2
Hy, = Hm[l—ﬁcosﬂ] = HM[HEm @]

[ [N

kde Hy4 je intenzita statického magnetického pole a ihly % @ odpovidaji uhlim L&
s : s
Ho=H., +HM[2+ sin @] Zsin @ = Hoyy + Dy 0
D, =i (2 +Esin¢?']
zatimco © ©
nebo H, =D xv respektive (2.40)
H.j_.g — Bli—s
dosazenim za Ho ,Dd-=‘ =£E
1
dostaneme By, =By xy (2.41)
Ep iy '
0 - (2.42)
rotoze = .
P Enty
Potom c?By. = E;_ xv (2.43)
Vynasobenim rovnice (2.39) konstantou % dostaneme 20 Ea-s = fok ¥ x Ha
Odkud D =vx H,, (2.44)
Rovnici (2.38) je mozné napsat také v nasledujicim tvaru:
_ap

vxﬂm=;+a—? (2.45)

2.3. Doppleriyv princip - spravné vztahy

Stojici zdroj (elmag. vIinéni, svétla) emituje za sekundu » oscilaci o vinové délce

1=
Fi

¢ - rychlost svétla ve stojicim médiu



B&hem &asového intervalu £ se oscilace rozsiii do vzdalenosti
Aft it
r nT

Kdyz se zdroj pohybuje smérem od pozorovatele rychlosti u , oscilace se "roztahnou" na
vzdalenost

o+ u it

anT

a) Kdyz se zdroj pohybuje smérem k pozorovateli rychlosti u (znaménko -u), oscilace se
"stlaci" na vzdalenost

I{c—ujlﬂ-..t
nl

Necht’ se pozorovatel pohybuje proti oscilacim rychlosti (Smérem ke zdroji) v (znaménko -

V).

B&hem &asového intervalu &4 se oscilace stlagi na vzdalenost

I[c—v—u:lm A

nr r

Odkud
A= cov-u €
M

(2.50)

Y -1 -y 'S,

I = = I

b) Pokud se zdroj S (jako Source) apozorovatel O (jako Observer) od sebe vzdaluji, tj. piipad,
kdy v>0 a u>0, zvétsi se délka viny pohybem jak zdroje, tak pozorovatele, a proto plati



Ay = =
P
odkud
AN =upn i
C4+ V4 i

¢) Pripad, kdy zdroj "roztahuje" (expands) délku viny (u >0) a pozorovatel "stlatuje"
(compress) délku viny (v<0)

Az =

H

Odkud

MN=mn ©

o V4 i

o V4 [

i

d) Zdroj "stlatuje" délku viny a pozorovatel ji "roztahuje"

Ay =

H

MN=p c

[ S S ¥

OV A

M

Kombinaci rovnic (2.50) az (2.53) dostaneme

&
N=mn
crvtu
+ &
Obecng
&
MN=mn

c—wcosF—voosy

(2.51)

(2.52)

(2.53)

(2.54)

(2.55)



viz obr.2.22.

Obr. 2.22. Dopplerav princip - obecné
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/
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Obr. 2.23. Sikmy Doppleriv jev - nepiesné interpretovany

2.55) muze byt prepsana jako

(2.56)

kde w jerelativni rychlost ve sméru spojnice SO, i jejednotkovy vektor ve sméru spojnice
SO spocatkem v bod¢ S.

Sikmy Dopplerav jev je v existujicich teoriich nespravné interpretovan - viz obr. 2.23.

=
1

Obr. 2.24. Pohyb zdroje (S) po kruznici s pozorovatelem (O)



Fig. 2.25. Stiidavé zrychlovany a zpomalovany pohyb podle normalni cykloidy

Uhel mezi spojnici SO(ik) asmérem pohybu S(u) se neustale méni v rozsahu od nékolika
stupiit do 1807, Ciste sikmy Dopplertiv jev by se mél objevit s konstantnimithlem = 70 "t
zdroj pohybujici se po kruznici s pozorovatelem v jejim stfedu (viz obr. 2.24). Stridavé
zrychlovany a zpomalovany pohyb se miize objevit podél normalni cykloidy, kde vzdy plati,
7e 9=10 takZe na rychlosti zdroje nezéaleZi a pro frekvenci plati

MN=nr ‘

€= YEOSY (viz fig. 2.25)

Tento pripad je mozné realizovat tim zpisobem, Ze zdroj bude upevnén na obvodu kruhu a
pozorovatel bude umistén v jeho stiedu, zatimco kruh se bude kutalet po roviné a stfed kruhu
(pozorovatel) se bude pohybovat rychlosti v.

Fig. 2.26. Sikmy Doppleriv jev - obecné



t
Fig. 2.27. Frekvence N - jak je vnimana pozorovatelem - kolisa kolem frekvence n
Analogicky, pokud si S (zdroj) a O (pozorovatel) vymeéni misto, potom plati

o
N=p—
& — 1039

Jestlize se libovolna kruznice kouli obecné po néjaké kiivee (se zdrojem na obvodu a s
pozorovatelem v jgim stfedu), vysledkem bude ptipad nakresleny na fig. 2.26 aplati

I

MN=n——
mc+|[v-ik)

Analogicky, pokud jsou S a O zaménény, potom plati

A

MN=n——
Hc—l[u-ik)

V tomto pripad¢ se frekvence N neustale méni a pozorovatel ji vnima jako kolisajici kolem
frekvence n zdroje, viz fig. 2.27.



3. DUSLEDKY 1

3.1. Mozné zobecnéni teorie pro vSechna pole (gravitaéni, jaderné, atd. ), kde
rychlost Sifeni je kone¢na a rovna se ¢

Pro jednoduchost uvazujme naptiklad gravitacni pole Zemé. Analogicky k rovnici (2.20)
Mmizeme pro intenzitu gravitaéniho pole psat:

2
Spom = gﬂ[l - Ecnsﬂ] (3.1

g:mv=|:|
#l Tz

Emev = EsiE

d

Fig. 3.1 The hody is rotating at vertical level

Jestlize chceme téleso vytrhnout z gravitaéniho pole Zemé, bude nutné zajistit, aby Emer = 0

Potom vaha télesa bude klesat k nule &= #8nar =0

Avsak hmotnost télesa zlistane nezménéna. Jednotlivé hmotné Castice télesa se budou
pohybovat nejvyssi moznou rychlosti (v idealnim pipadg ¥ £o57 — (-l ) V pfevazné mife ve
sméru k zemi, ale téziste télesa by se melo soucasné pohybovat smérem od Zemé. To by bylo
Mmozné pouze pii zvlastni rotaci télesa kolem osy neprochdzejici t€zistém, zatimco téleso by
rotalo vrtikaln¢ (viz fig. 3.1).

¢ - rychlost a smér sifeni gravitacnich vin Zemé. Body pohybujici se rychlosti ¢ smérem k
Zemi, nemaji zadnou vahu (¥ £289 = —¢ ) Body pohybujici se rychlosti ¢ smérem od Zems,
vazi Ctytikrat vic nez body, které jsou v klidu (viz fig. 3.2).

To znamena, ze télesoby se disledkem rotace mélo pohybovat vzhiiru (protoze tézisté je



béhem vertikalni rotace posunuto na polovinu télesa, jejiz body se pohybuji smérem od
Zemg).

Fig. 3.2 The pant mowving at speed ¢ away from the Earth
weight 4z more then standstill

Pro jednoduchost dale predpokladejme, ze rotujici téleso ma veskerou hmotnost soustfedénou
nakruznici o poloméru r.

A=+
L F=7
& Crn
// Gl

Fig. 33 Once it starts rotating at the circumference speed v
the center of gravity will be shufted in the distance »,

V pripadé, kdy takovéto téleso nerotuje, jeho t€Zisté je uprostred. Jakmile zacne rotovat

vypocitana zpusobem,ktery je naznacen na fig. 3.3 . Kazdy bod vazici v klidu Go bude mit

2
& =G, [1 - chsﬂ]
bé&hem rotace vahu € .



Existujejisty uhel ¥, pro ktery plati

cosg = £ (3.2)
¥

Vv v

lezicich vlevo od bodu Cpnoy, COZ miiZzeme zapsat nasledovneé:

T+p
IGU[ —Ecnsﬂj dd+ IGD[I——CDSS] dd =

) (33)
T—F v 2
IG [ ——cusﬂj dd+ IG [ ——cnsﬂj dJ
e
Odkud
v - Bsing+ .J(M sin® g+ E(R‘— Egzjjl[sin ig- (Fr— EQEJ)D (3.4)
e

Z[Sinzgp - |[R'— Egz:ljl]

Ry

Dosazenim za ¥ dostaneme Tabulku 2, ktera ptedstavuje zavislost » na ¢, viz fig. 3.4.

Tabulka 2.
r
@ cog= — vic

7
89.9999999 0 0.00000000000
80 0.1736 0.0886197118
60 0.5 0.30472815857
40 0.7660 0.765471182633
37 0.7986 0.927252176745
36 0.8090 1.00053925635
32.123 0.847 1.89550406058
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Fig. 3.4 The dependence of Loon

N2

Na posunuté téziste piisobi dvé sily:
a) Gravitatni sila Zemé = Vaha télesa
b) zrychlovana rotace télesa tahnouci téleso vzhiru.

Poznamka:

(3.5)

Pro Ve =corst = a=1

Abychom vykompenzovali vahu télesa, musime mi rotaci se zrychlenim. Necht’ tthlové
zrychleni je

£=— (3.6)

den
E=—= I:l ,T T
Potom se zrychlenim vétsim nez nula neustale roste thlova rychlost dt g1 1a

Vvoew

d
=E(alxr¢:l=£xr¢+alxvﬁ=at+an (3.7)



& - tecné, rotaéni zrychleni
an - normalové, dostredivé zrychleni, které je kompenzovéano tuhosti systému, pevnosti rota¢ni

osy.

Fig 3.5 For themotion upwards it 12 necessary that g,.p <€ ®#
Pro pohyb vzhtiru je nezbytné, aby
Eain < EX 7 (3.8

viz fig. 3.5.

Vypoctené doby, za néz body na kruznici dosahnou potfebnou obvodovou rychlost pro riizné
hodnoty uhlového zrychleni, najdete v Tabulce 3.

Tabulka 3.

‘ ‘£= 1fs? ‘£= 10/ 5* ‘£= 100 f 52 ’£= 10% /52 ‘£= 104/ 5*
v=10"r=310%r=3.10% =310°s [r=30s |t=3s
v=10"%[310° [310% (3105  [300s 30s
v=10%310°s 310°s 310%s 310  |300s
v=01c 310's 310°s 310°s  3.10%  3.10%
v=c [310% [310's  [3.10% 3.10%s 3.10%

| | | |

Tabulka 4.
| r=1m r=10m  r=100m
‘v =c ‘rc =0.8m ‘I’c =8m ‘Vc =80m

v=01c |r.=02m |.=2m  |r.=20m
v=00l r.=0.018m |r.=0.18m |r.=1.8m
'v=0.001c r. ~ 0.0014m r, ~ 0.014m |r, ~ 0.14m




v
V Tabulce 4 nagjdete hodnoty r. proriznar a <

_n3iad _ 2 2
Nekolik piikladi lexr,|=107 /6 0014m=14m/¢* > 9.81m /5

tj. pii zrychleni 10° ot /s priméru kruhu 20 m, se "kruh" odlepi od zem& za méns nez pét
minut. Pri zrychleni 100 ot / s?a priméru 20 m, se kruh odlepi od zemé& za méné nez 50
minut.

G

Fig. 3. 6. Should the body rotat in the horizontal level the center
of gravity remains on the spot

PEi zrychleni 10° ot / & apriméru 20 m "kruh" hmotnych bodii se dostane z vlivu gravitace za
méng nez 3 sec. Dalsi hodnoty pro jiné priméry a jina zrychleni mtzete ziskat s pouzitim
Tabulek 2, 3, 4. Pro srovnani, "Auswuchtzentrum mit Vakuumkessel", Schenck, FRG,
dosahne maximalni otacky 30 000 ot../min.= 500 ot./sec. s rotorem o praméru 900 mm.

N2

zGstalo na misté (fig. 3.6).

Fig. 3. 7. The rotating "circle" may be getting off the Earth

Projekci kruhu, naklonéného z horizontalni roviny do vertikalni roviny, je elipsa. Posun



ze rotujici "kruh" se diiv odpouta od Zemé (viz fig. 3.7). Naopak, pokud chceme zastavit tah
vzhiru, staci "kruh" opét nastavit do horizontalni polohy. Je evidentni, Ze nejvétsi rychlosti
smérem vzhtiru bude dosazeno pfi rotaci ve vertikalni rovin€. Pokud kruh rotuje pod thlem
45°, dosihne priimérné rychlosti vzhiiru. Skute¢né rotujici téleso se bude kvalitativné chovat
podobnym zptisobem jako nas "kruh".

3.2. Vypocet kinetické energie télesa pohybujiciho se rychlosti v

Uvazujme fyzikalni procesy, pii nichz je kineticka energie transformovana do energie
potencialni a naopak. Existuje stav, v némz se potencialni energie rovna celkové energii
télesa (zatimco kinetickd energie se rovna nule) a stav, v némz se kinetické energie

rovna celkové energii télesa (zatimco potencidlni energie se rovna nule). Tyto extrémy  (3.9)
nam pomohou vypocitat kinetickou energii télesa. Pro potencialni energii plati:

AW, = mgg 4k

Integraci a pouzitim vztahu (3.1) dostaneme

=
bl g gd}g

[1— E|::c::-s 3%
c

B ]
o= [ 5 = [ = [
0 1]

dv  di
w= T =V
Substitucigm de o

dostaneme
T vy
T = -
ki m'l!: [ N %2 (3 10)
1-—cose
o

v
] ) |- —cozf==z
Tento integral vyfesime pomoci substituce ¢

adostaneme
1 EEDSS
me P o
T =———|Inl - —cosd|+ ——— (3.12)
cos” 9 & v
l- —cos.d
o
ks 3w

Pro senerovna 2, 2



Pro &= U"mame kinetickou energii ve sméru pohybu

id
7wl = 2y -2 3.12
i, = MCT |1 c+1 > (3.12)
[
Pro ¥ = 180" mame kinetickou energii proti pohybu
id
2 w P
T, = e | lnfl + il (3.13)
1+ —
o
32
o le—=x=<l
Jestlize £ (. v<<o),
In(1+ x)
-1
Potom rozlozenim funkce (14 x) V fadu muzeme tuto fadu nahradit funkci

1

. T ..Thn,=Tkh.,=_mv2
arovnice (3.12) a (3.13) se zmeéni na jedinou rovnici 2

Table S.
A. Einstein
2
| g
x =vlc Tn, B, 2 (Th'n“, + T, ) =

1-—

N

0.1  0.00439mc®|0.0057mc* |0.0050mc? |1.005mqc?
0.2 0.0156mc® |0.0268mc* 0.0212mc*  |1.020moc?
0.3 0.0316mc® |0.0719mc® |0.0517mc*  |1.048mqc?
0.4  0.0508mc® 0.1558mc* 0.1033mc®  |1.091mgc?
05 |0.0722mc? 0.3068mc” |0.1895mc? 11.155mqc”
0.6 |0.0950mc® |0.5837mc? 0.3393mc?  |1.250moc?
0.7 0.1174mc® |1.1293mc* |0.6233mc®  |1.40Lmoc?
0.8  0.1434mc® |2.3905mc* 1.2669mc®  |1.667moc?
0.9 0.1680mc* 6.6974mc* (3.4327Tmc* |2.293moc?
0.99 0.1906mc® 94.3948mc” |47.294mc*  |7.920moc?
10 [0198wn® | o | 0 o




vyhovujici Newtonoveé mechanice. V Tabulce 5 jsou uvedeny vypoctené hodnoty kinetické

e’

-2
energie T, , T, , stejn¢ jako celkova energie podle Einsteina ¢ pro rychlosti od
0.1c doc.
3.3. Jaderné pole

V jaderné fyzice je energie ¢astic obvykle vyjadfovana v nasledujicich jednotkach eV, MeV,
GeV, TeV, ... Jednotku elektronvolt (eV) dostaneme ze soucinu jednotkového naboje
elektronu 1le a urychlujiciho napéti U (V). Vezmeme-li v tvahu, Ze to je pohyb naboje o
rychlosti srovnatelné s rychlosti svétla v~ ¢, mizeme piepocitat aktualné (currently) dané

energiecastic Wom =2Uan 5 0ohledem na skutené energie ¢astic danych rovnici
2 2
¥1 1
W=ell =2Uﬂ[1——cosaa =Wm[1——cos Ea (3.14)
e e

Zde je dana skute¢na rychlost vy, pro niz plati

11 1
E=V1 -+E (3.15)
nebo
(o) (3.16)
= [ .
Ve ) o

Odvod’me tyto vztahy. Pro klasickou rychlost plati

- [ [

m - hmotnost ¢astice
e - Naboj castice

KIRCHNER (1932) a DUNNINGTON (1933) Zjistili, 7e vztah (3.17) neplati pro klasické
rychlosti srovnatelné s rychlosti svétla (pro vysoka napéti). Nynije znamo, Ze pro naboj

pohybujici se rychlosti ¥1 ™ ¢ musime piepoditat napéti podle vztahu

]
U= Uﬂ[l - cnsﬂj (3.18)
[



anemizeme pocitat s napétim Usin . Rovnice (3.18) je analogicka k rovnici (2.20). Skutecna
rychlost nabité ¢astice potom je

)
2—EUm-E[l— En::c:hs .?a ] (3.19)
3
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Fig 3. 8. Graphic dependence of b on ULV] for the electron (x, ) and proton (r )
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Fig. 3.9 The comparsion of the "standstill " energy of the particle ¥ of the proton
massi ot electron mass(m, ) respectively with the energy so far recognized W
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odkud dostaneme vztahy (3.15) a(3.16).
(cosd =1 rychlost je vesméru pohybu )

n

Graficka zavislost ¢ na U[V] pro elektron (me) a(m ) je nakreslenanafig. 3.8.

Porovnani "klidové" energie ¢astice W protonu (o hmotnosti my) respektive electronu (o
hmotnosti me) s energii dosud rozpoznanou najdete na fig. 3.9 . Zavislost "klidové" energie

(Einsteinova terminologie) ¢astice W na © . je znazornéna, podobné jako intenzita
elektrického pole, Pascalovou spiralou analogicky k obrazkim 2.7.- 2.10. Je nezbytné
rozlisovat mezi kinetickou energii ¢astice Tj;, podle rovnice (3.11) a"klidovou" energii
castice W podle rovnice (3.14) acelkovou energii ¢astice

Tp= Ty + W (3.20)

Celkova energie ¢astice Tr odpovida celkové energii definované Einsteinem

—
{ VQJ (3.21)
-
C
zatimco W podle (3.14) odpovida

W = Uy (322)

Rozdil mezi celkovou energii, jak byla definovana Einsteinem (3.21) a W, podle (3.22) se
rovna rozdilu mezi 77 podle (3.20) a W podle (3.14).

Zavislost Ty;, na W, je znazornéna na fig. 3.10.

Tr= T + W

Zavslost Ty, na?, Wna?, a na ¥ nadetenafig. 3.11.

3.4. Polomér silového dosahu pohybujicich se ¢astic, vypocty rychlosti,
frekvenci a hmotnosti ¢astic, pojem "defektu hmotnosti“

Polomér elektronu mize byt uréen za predpokladu, ze celd hmota elektronu me ma
el ektromagnetickou povahu, tj. potencialni energie 1, je uré¢ena nabojem e distribuovanym
na povrchu koule o poloméru 7., Viz [7]. V soucasné fyzice pro elektrickou potencialni
1 e
W = il
T dge,

energii na povrchu koule plati nasledujici vztah (viz [8])
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Fig. 3.11. Zavislost Tiinna ¥, WnavaT.na v

ktery - podle nasi teorie (viz ¢ast._3.3 )- bude nahrazen rovnici



2 2 2
H"=H’m[1—v—lcns£‘} _ ! g—[l—icnsﬂj (3.23)

c dae, r c

Z odvozeni Tyin V ¢asti 3.2 zaroven vyplyva

o v —Cos.4
W=Ty=[dW,=—_|hnfl-Zcos g+ 2 (3.24)
cos® @ c v
1——cos &
C

Porovnanim (3.23) s (3.24) dostaneme

2
(1— E|:-::us 19] cost 4

. 1 2 c
Y s, mot v 3.25
% ” —cosi (3.25)
]n‘l——u:os#+':—
‘ I—Ecosﬂ
c
(v1=v).

Analogicky pro proton

2
1 4 [I—Ecosﬂ] cos @
E

. o
P 3
drgy e Y cosd (3.26)
]n‘l—zmsﬂ +-£
‘ 1—E|:-::-s19
o

mp - hmotnost protonu

Podobné pro kvark, prekvark nebo & - ¢astici dostaneme particle we get

2
[1— En::c::us 19] cost @

1 el o
L 4, o v 397
i v —cosd (3.27)
]n‘l——u::osé?+cv—
© 1-—cos &
c

kde m; - je hmotnost prekvarku, kvarku, protonu, & - ¢asticenebo elektronu, ¢; - j€ naboj
prekvarku, kvarku,protonu, - ¢asticenebo elektronu.

b

Table 6 udava zavislost ™ (%) respektive d na © a ? amozné poloméry priméry sub&astic a
&astic vypo&itané podle rovnice (3.27) pro rychlosti v intervalu 10™¢ az ¢ auhly
J=0°, J=130"

Table 6.



v/c r(ﬂ“lfm] r(lEIII ":[fm] dp [fm]
10 3.06.10"
10%° 3.06.10"
10° 3.06.10%
10°® 3.06.10"
107 3.06.10"
10° 3.06.10°
10* 6.12.10°
10° 6.12.10°
0.03 |3.0719 3.75224 6.824
0.04  [1.66934 2.1798 3.8491
0.06 |0.6917 1.0324 1.7241
0.07  |0.49045 0.78267 1.27312
01 | 0.6361
0.11 |0.1716 0.35832 0.5299
0.19 |0.0421 0.1516 0.1937
0.2 0.17719
0.3 0.09223
0.4 0.06261
05 0.04895
0.6 0.04165
0.7 0.0373
0.8 0.03458
0.9 0.0328

1 0.03168

Pro pramér ¢éstice d; priblizné plati

d; = n(07)+ nf180°)
vizfig.3.12.

f180% 0t s

v=02c

(3.28)



Fig. 3.12. Primér Castice d

v
Fig. 3.13 ukazuje zavislost di ha ¢ zatimco "comb" ...je ukazan pro jednu z moznych hodnot
poméru primeért ¢astice a subcastice:
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Fig. 3.13. Zavislost d na ¢

Table 7.
e P k Pk
d  |41262fm  |15103fm  |0.552fm  |0.2023 fm
v 0.04c 0.065¢ 0.11c 0.19¢

darge [7.149fm  |26168fm  0.958fm  0.35fm
Vedge |5.34.10° Hz [2.37.10" Hz |1.1.10% Hz |4.91.10 Hz
| 7360me 1840m 460me 115me




Pro jednoduchost budeme predpokladat nejblizsi mozné usporadani Castic, tj. & - ¢astice je
tvorena ¢tyfmi nukleony tvoticimi disfenoid, proton (nukleon) je tvoren ctyimi kvarky
tvoricimi disfenoid, kvark je tvofen ¢tyfmi prekvarky tvoricimi disfenoid. Table 7udava
odhady hmotnosti, frekvence, priméru podle vztahu 3.27,0dhady rychlosti piislusnych ¢astic
existujicichjedna uvniti druhé, tj. prekvarkt v kvarcich, kvarkl v protonu(nukleonu),
nukleona v & - ¢astici. Presnéjsi a podrobnéjsi vypocty budou uvedeny v nékterém piistim
¢lanku.

Pojem "defekt hmotnosti” (energeticky defekt) ztraci sviij smysl, jestlize pfedpokladame, Ze
Castice v jadre jsou stlaceny pod vysokym tlakem do téméf kulovitych tvart. To plati v
ptipad¢ rotace subcastic po piiblizné kruhovych drahach. Volné ¢astice jsou charakteristické
nizkym tlakem, tj. eliptickymi obéZznymi drahami ¢astic.

V Table6 mizeme najit takové rychlosti obihani sub¢astic, které umoznuji aby 4 subc¢astice
(tvorici disfenoid) byly soucasné umistény v ¢astici, tj. byly mensi nez Castice:

4 nukleony v & - particle

4 kvarky v protonu

4 prekvarky v kvarku

Subcastice musi mit piirozené vétsi rychlost rotace (a energii). Energie Castice je mensi nez
soucet energii subcastic v ni obsazenych:

a) energie & -¢astice je mensi nez soucet energii ¢ty nukleonttvoticich & - ¢astici
b) energie protonu je mensi neZ soucet energii kvarka tvoficich proton

c) energie kvarku je mensi nez soucet energii ¢tyf prekvarkt tvoficich kvark.

?36[];?@&,:2{]11|1i0.04|¢—0'04 }:
Podle (3.11) a Table 7 pro £ - &astici plati: 1£0.04

pror 4 protony:

< 4.1840m,c ]n|1i[].065|¢m <
1£0.065

pro 4 x 4 kvarky:

-::16.46[]mec2[ln|1i0.11|¢ 011 } <
1£0.11

pro 4 x 4 x 4 prekvarky:

<64.115m,2 | In 120, 19]F 1o
1019

viz tab.8.



Table 8.

@ P k pk
v=0.04c v=0.065¢c  |v=0.11c v=0.19¢
[12=0.0007 <00019  [<00053 [<0.014
[11=0.0008 <00023  [<00071  [<0.024
X005 <00042  <00124 <0038
Y y
_ vl e o _r &
[ =|fi+ - i m‘l =
e C E = [l +[1ia

1 )
Je evidentni, Ze energie subcastic jsou vetsi nez energie Castice (aCkoli hmotnost Castice se

rovna souctu hmotnosti subc¢astic). Timto jsme naznacili zptsob, jak vysvétlit "defekt
hmotnosti®.

3.5. Teorie jednotného pole

Doposud piedlozené vysledky nasich uvah mohou byt pouzity pro vytvoteni zakladu teorie
jednotného pole . Vezméme rovnici (3.20)

i v Y cosd . 2
T =i TW=—3 ]n‘l——n:os{; +£ +Wm[l——cos1§]
cos” 2 © 1-Ycosd ¢
£

Kdyz v této zakladni rovnici dosadime za:

a) m=me, Weurr=eU gini, v - rychlost elektronu v atomu, dostaneme celkovou energii
elektromagnetického pole v atomu.

b) napt. m=k.me, Weurr - SOUCasné, aktualni energie Castic, v - rychlost elektronu v neutronu
(nebo subcastice v ¢astici), dostaneme celkovouenergii jaderného pole (respektive
elementarnichéastic).

i v I r1. 7 . o Yo o
C) m=me, = *, my, Weur - SOUCasné,aktualni energie leptond, v - rychlost subéasticleptond v
castici, dostaneme celkovou energii leptonového pole.

d) m=M (hmotnost Slunce, Zem¢, planet, raket, atd.), Weur - SOUCasné, aktualnienergie planet
krouzicich kolem centralniho télesanebo stiedu galaxie, v - rychlost obihaniplanet (primérna)
kolem centralniho télesa. Dostanemecelkovou energii gravita¢niho pole.



4. DUSLEDKY 2

Shriime nazory fyzikd minulych generaci a s pouzitim nasi teorie se pokusme vyvinout
obecny pohled na procesy, které probihaji v atomech, jadrech a ve Vesmiru.

1. Ve shodé s Hertzem jeden obéh elektronu kolem jadra nam da jeden kmit nebo jednu
vlnus kladnou a zapornou amplitudou, respektive jedno elementarni kvantum energie, které se
rovna Planckové konstanté.

2. Elektron, ktery kona zrychleny rotaéni pohyb, vyzatuje energii v podobé
elektromagnetickéviny (elektrodynamika).

3. Elektron se pohybuje po elipses jadrem v ohnisku (Bohrv planetarni model).

4. Elektron se pohybuje zrychlenym pohybem, kdyz se blizi k jadru. Kdyz se od jadra
vzdaluje, kona zpomaleny pohyb (Keppler-Bohr).

5. Kdyz se elektron pohybuje rovnomérné po kruZnici, nevyzafuje Zadnou energii. Pokud se
elektron pohybuje po velmi protahlé elipse, jsou mezi zrychlenim a zpomalenim velké
rozdily. Dalsi spektralni ¢ary pro rtizné stupné vybuzeni atomu odpovidaji vice nebo méné
deformovanym elipsam v zavislosti na tlost'ce spektralni cary.

6. Cim tlustsi ¢ara, tim vice je elipsa deformovana.
7. Cim je &ara tenéi, tim se ob&zna draha atomu vice blizi kruZnici.
8. Neviditelna "¢ara" predstavuje pohyb elektronu po idedlni kruznici. Je to inercialni pohyb.

9. Elektron se nepohybuije stale po stejné elipse, ale jeho draha se v perinukleu staci, tj.
pohybuje se po rozeté (Sommerfeld tento jev vysvétlil pomoci rovnic teorie relativity. My jej
vysvétlujeme pomoci £, podle rovnice 2.20). Soucasné je to mySlenka "superjemné
struktury” a"rovinného kvantovani".

10. "Prostorové kvantovani" mize byt vysvétleno nasi teorii pomoci posouvani t€zisté a tim,
7e se rotujici elektron dostane mimo obé&Znou rovinu, jak je ukazano v 3.1. - rotujici kruh se
dostane z gravitacniho pole Zemé.

11. Polomér dosahu sily elektronu se zmensuje s rostouci posuvnou rychlosti - viz vztah
(3.25). A naopak,s klesgjici posuvnou rychlosti se polomér dosahusily zvétsuje.

12. Polomér dosahu sily elektronu se analogicky zmensuje se vzrustajici thlovou (rota¢ni)
rychlosti. Zvétsuje se s klesajici rychlosti rotace elektronu kolem své osy rotace.

13. Efektivni prifez kmitajiciho jadra se zmenSuje se zvySovanim rychlosti ¢astice kolem
rovnovazné polohy jadra.

14. Efektivni priifez ndhodné ¢astice se zmenSuje se zvySujici se posuvnou rychlosti (napf.
elektronu, protonu) aje neptimo umérny druhé mocniné hmotnosti ¢astice.



15. Elektron kolem jadra rotuje stejnou uhlovou rychlosti, ale riznou obvodovou rychlosti, z

2 2
IR L MR =m.R
¢ehoz plyne, ze ¢ P

L
R, - [—*"] 'R, -428503336217R,

R. - polomér drahy rotace elektronu
R, - polomér drahy rotace protonu kolem spole¢ného t€ziste¢ (Bézné pouzivana rovnice
Mefte =My Ry iz Beiser [9] str. 151 neplati)

2 4
= 4
16. Vztah ™% = Pp Ry vyplyva také ze zakona o zachovani momentu V<= maf® = const

apodle definice momentu setrvagnosti F = R

P
) —mR* —mR* ) )
pro moment setrvacnosti koule plati 3 , provalec ... 2 viz také Steineriv teorém.

17. Tojetaké davod, pro¢ plati (pro atom vodiku)

v, =V, /183613 = 425503388217,

nebot Ve = @Re Vi T ‘URF, procez rotacni frekvence je stejnd jak pro proton (jadro), tak pro
elektron, obihajici kolem jadra.

%L goos
18. Rychlost elektronu ¢ 137 je soutasné konstantou jemné struktury, a proto

podle Wichmana str. 65 (Quantum physics - Berkeley course of physics1V.) anasi teorie
plati, ze

C

1 4 v :
~136eV=R, =T, ~——— [1——11305 p}
45 Foan
V1
g =—= 000733
Dosazenim za Ty;, podle (3.24) pro € mame

Tog = 27455 oV thatis-13.6eV= = — R, = 27455 13363
—136=— 1359,



% ho0is
19.Rychlost ¢ 2 odpovida vinové délce elektronu

otacka odopovida Planckové konstanté 4.

A =1038644m ehoy jedna

20). Stridavézrychlovany a zpomalovany pohyb elektronu o rychlostech odv,,,
=0.0029970729¢ dO v,,,,=0.0030012425¢ (8.9975. 10°m/s), tj. elektron se pohybuje po rozets,
zpasobujevyzaiivani elektromagnetické viny (a absorbuje energiibéhem zpomalovéani), ale
nema za nasledek, zespadne na jadro, jak potvrzuje Beiser [9] str. 132. Ve vsech ptipadech
elektron pohybujici se stifidavé zrychlené a zpomalené po rozeté vyzafuje elektromagnetické
vIinéni. Jestlize zobrazime konkrétni maximalné zdeformovanou elipsu patiici hlavné pod

hlavi¢ku Balmerovysérie H, =63632144 jako rozetu v rotujicim kruhu o poloméru

Fpge = 3169 8, Rpp = 3166 4, Rpy — Rpp = 0.0034 , jako kruznici o poloméru 31cm s

tloustkou ¢ary 0,3 mm, potom cela rozeta je stlatena do tohoto "kruhu", tj. do prstence o
tloust’ce 0,3 mm!

Vypadato, jako kdyby se elektron pohyboval po idealni kruznici, ale neni tomu tak. Pfi
blizsim pohledu zjistime, ze se elektron pohybuje po po rozete - Ssystému stacejicich se elips.

F=73lcm

0.3mm

21. Supertekutost

Cim nizsi teplota, tim nizsi frekvence rotace elektront (protontl). P¥i absolutni nule plati
Japg =210

A%

stale vétsi odpor. Nejdiive ustane rotac¢ni pohyb elektronu.

Naopak: Pokud zacneme zahtivat elektrony a jadra z absolutni nuly, rotacni pohyb se nejdiive
bude zvétsovat (supertekuta slozka Hell) a pouze v piipadé, Ze tento pohyb bude saturovan do
urcitého stupné, zacne se zvétsovat pohyb po orbitu (jako jetomu v piipadé rotujiciho kruhu
Vv gravitaénim poli Zem¢ - elektron se zacne vzdalovat od jadra). Normalova slozka Hell tedy
obsahuje také orbitalni pohyb elektronu. Supertekuta slozka (= neobsahujicitieni) by byla
charakterizovana pouze rotaci elektrontiikolem jejich os v atomech Hell, takze pohyb po
orbitu jesté nezacal (respektive by byl velmi pomaly).

Normalova slozka by také byla charakterizovana pohybem po orbitu kolem jadra (ptesnéji

A%

2%



FRICTION
Orbits o |VISCOSITY
(QUAST - circle orbits) THERMAL CONTENT
ENTHALFY

Vsechny tyto vlastnosti (tfeni, vikozita,...) vznikaji teprve tehdy, az kdyzZ 1ze zaznamenat

orbitalni pohyb, poc¢inajici jako vysledek vysokého zrychleni rotace elektronu kolem své osy
g<E-1 )

Supertekuty stav je pfesné ten stav, v némz je hmota nejméné¢ ochotna projevit své vlastnosti.

normal component

1
ST

superfluid cotnponent

9
=" =0
J% .l[:l.l‘-/? .l‘:%

awiz ofrotation

Béhem rotace dostaneme dva rotacni paraboloidy, ten velky o vysce h je normalni
1

komponenta Hell aten mensi, ktery se nachéazi pod vétsim mavysku 10 v supertekuté
komponent¢ ptredstavujici smés rotujicichelektroni a jader kolem své osy.

Tepelny obsah je ucinén zavislym na exkluzivni existenci elektronového obalu.

If | have not the thermal content |====> | have not even the electron envelope.
"Thermal content exist '<===> |if the electron envelope exist

| have no friction

| have no viscosity <===> || have no electron envelope

| have no termal content

Vysoka tepelna vodivost je zptisobena ztratou nebo ¢aste¢nou ztratou elektronového obalu
nebo potlatenim jeho vlivu.

SUPERTEKUTA KOMPONENTA a (vysokoteplotni nebo nizkoteplotni PLAZMA maji
néco spole¢ného. V obou piipadech neexistuje elektronovy obal.



22. Supravodivost

Volné elektrony v kovech pienaseji dobie elektricky naboj a teplo. Jak je potom mozné, Ze
prakticky neprispivaji k tepelné kapacité za pokojové teploty? (S. Janos, The Low
Temperature Physics,p. 102 - SPN Bratislava, 1979).

Volné elektrony také rotuji kolem své osy, jako elektrony v supertekutiné nebo v
supravodivém stavu.

Elektricky proud je potom tokem volnych elektroni vytrzenych z valenénich slupek atomtl,
rotujicich kolem vlastni osy.

MuZeme ziskat supravodivost za vysoké teploty rozbitim orbitt elektronid zvySenim jejich
rychlosti (tj. omezenim jejich poloméru silového ptisobeni pro ¥—=¢ 7 =0 gomezenim
pohybu jader atomti (nebo ionti) zvétSenim objemu (volume) pro piechod elektronii (coz se
déje také za sniZené teploty).

We will increase the volume for transition of the el ectrons through maximum solid breaking
of orbits of the electrons. Thiswill decrease the "size of atoms" of ~ 10° fin to the "size of
nucle" ~ 1fm i.e. it will decrease (10°)*=10™ times(!!!) the "volume of obstacles for
electrons’. Will not the grid structure of metal disintegrate moreover asin plasma? Zvysime
objem (volume) pro piechod elektronti skrze mez, za niz dochazi k roztrzeni orbit elektront.
To snizi "velikost atomid" ~ 10%m navelikost jader ~ 1fim, tj. snizi (10°)*=10" krat "objem
piekazek pro elektrony"!!! Nerozpadne se potom miizkova struktura kovu a nenabyde
strukturu podobnou plazmé?

Evidentn¢é bude nutné zmrazit pohyb jader, aby se udrZzela miizkova struktura "supravodice",
tj. zajistit, aby jadra atomt (nebo ioni) zustala v neutralni poloze a nebyla v chaotickém
pohybu. Toho mtze byt dosazeno pravdépodobné pouze silnym magnetickym polem nebo
nizkou teplotou. Zvyseni rychlosti elektronti na hodnotu blizici se rychlosti svétla snizime
polomér dosahu sily elektrond. To znamena, Ze pro v~c by elektrony mozna mohly prochazet
skrzejadra (iony) jako platnem. Potom by nezalezelo na tom, jestli je nebo neni nizka teplota,
nebo zda je miizka vodi¢e zachovana nebo ne.Jde o to nerozlozit "vodi¢" na plazmu nebo
udrzet ji v "prostoruvodice". Elektricky proud v obvodu supervodivého materialutece témet
neomezenou dobu, protozZe je to pohyb volnych elektronii rotujicich kolem své vlastni osy v
médiu, které neklade témét Zadny odpor. Neexistuji zddné atomy v neutralnich bodech
Miizky, jen jadra nebo iony a ty jsou témét zamrzlé, tj.témét vitbec chaoticky nekmitaji kolem
svych rovnovaznych pozic. Pravdépodobné pouze rotuji, a tak je jejich prifez také maly.
Soucasné je efektivni prirez elektronu mensi, protoze se pohybuji vysokou rychlosti po
kruznici. Timto zptsobem se také snizi polomér dosahu sily. ZvySenim napdti U=10"" V pro
elektrony a U=10"* V pro protony (viz fig.3.8) bychom mli ziskat supravodivost za pokojové
teploty.

23. VInova délka podle Broglieho my

i

podle Comptona mEoQ



v
1-—cos:

podle Vicka €

%
. —cog af
P
1-—rcos %+—

24. Moment hybnosti je zachovan - je konstantni (vyplyva ze zevSeobecnéného zakona
setrvacnosti)

71y = 7V2 85 protoze moment setrva¢nosti je zachovén,
mlf?.f e = mgﬁg il

ale hybnost obecné zachovana neni, m ;v ;Se nerovna m,v_protoze R; se nerovna R,, napiiklad
poloméry drahy elektronu a jadra, které se to¢i kolem spole¢ného tézisté, jsou ruzné.

Pouze ve specialnim ptipad¢, napt. na zemském povrchu, kde R;=R,=R; plati, ze
mviRz=mv:R z

tj. m;v;=myv, (pfivodorovném pohybu)

R 1 &' | e 3
= ————=3|— —cos
it 415 me? Vv

26. Polomér dosahu sily -viz vztahy (3.25) az (3.27) aFig.3.13. Experimentalni dikaz:
stopa cistice ve Wilkinsonové komoie.Vysoka rychlost, nizka hustota ionizace.

25. Popomér orbitu

27. Z vinové délky spektralni ¢ary a z jeji tloust’ky mizeme dokonce vypocitat rychlost

s
elektronu, pohybuijiciho se kolem jadra * ©< ataké polomér orbitu R,,;; pro viechny

spektralni ¢ary.Potiebujeme jenom spektroskopické tabulky vinovych délek (Amax ~ Aug ,
abychom nasli vSechny rozméry v atomech.

2
1 e
-2 . 1 -
Ty WE N protoze ¥=*0" kvazikruznice.

Dosazenim
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Apye = 6577 &
gy = 6549 4 Ry =3115753614

Pro s — fgx = 100888482 A Ry, = 310686879 4
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29. Cim vyssi je rychlost ¢astice, tim kratsi je jeji dosah sily (je vyznamna pro v > 0,05¢). To
je soucasné vysvétleni kratkého poloméru sily ¢astic silnych poli.

Naopak, castice v elektromagnetickém, gravitaénim a dasich slabych polich maji dlouhy
polomér dosahu sily, tj. ¢astice téchto poli se pohybuji nizkou rychlosti v < 0,05¢. Mame

efektivni pritez 7 = 10°° m, pokud je definovano, ze &= 7 kde r je polomér dosahu sily

¥1
—=10.05
Castice pro ¢ a @ = 00357 do 0,06barn. Podle Vanovice experiment naptiklad dava

]
prorozptyl =003 pgn "aFu

30. Heisenbergiv princip neurditosti a nase teorie jsou v absolutni shods: "Cim vétsi je
impuls (tj. také veétsi rychlost) tim kratsi je polomér dosahu sily."

"Cim mensi je impuls (nizsi rychlost), tim del3i je polomé&r dosahu sily."

Vysoka rychlost je doprovazena kratkym polomérem dosahu sily. Nizka rychlost je
doprovazena dlouhym polomérem dosahu sily.



5. SVEDOMIE FYZIKA - doslov

Ma obycajny fyzik pravo kritizovat’ "velikanov fyziky"?
Ma pravo ich nekritizovat”?

Autor predklada tiplne novu tedriu, ktora predstavuje revoliciu vo fyzike a v poznani vobec,
dotykajicu sa nového pohl'adu na bezpecnost’ jadrovych elektrarni, inych vypoctov energii a
rychlosti el ementarnych ¢astic, ich polomerov silového dosahu, inych vztahov pre
konstrukciu jadrovych elektrarni, jadrovych reakcii. Tuto tedriu vytvoril za 25 rokov.

Autor si spomina na filmovy dokument o ostrove Bikiny. Naivita s akou vojaci, dostojnici,
vedci ocakavali vybuch atdémovej bomby, vyjadrovanie sa o grandiéznosti, pocity hrdosti, Ze
boli pri tom, bezstarostnost’ vo¢i radiacii, kiipanie sa po vybuchu a zarazajice nasledky
konciace rakovinou, bujnenim kon¢atin, ich roztrhnutie - nasledné odrezanie n6h, bujnenie
rak az po smrt’, taktiez urcitd istota vedcov, ze sa nemdze ni€ stat’ (podpisy vedcov, suhlas s
vyrobou bomb a ich experimentalnym odskusanim za pritomnosti vel'’kého poctu vojakov) to
vSetko nasvedcuje tomu, ze iSlo o nevedomost’ 'udi od radovych vojakov poc¢inajic az po
vedecké kapacity konciac (v€itane A. Einsteina), nevedomost’ prameniaca z chybnej resp.
nedosledne;j teorie, ktora sice ¢ast’ kvalitativnej stranky vystihovala no zle vystihovala stranku
kvantitativnu, ako to vidiet’ z tab. ¢. 5 prace, kde jasne vidiet', Ze Einsteinom vypocitané
hodnoty celkove energie si podstatne nizsie ako hodnoty energie vypocitané nasou tedriou
pre vSetky rychlosti Castic aj tie niZSie.

U rychlosti 0,1¢ = v s uZ rozdiely o 0,0007mc?, ktoré sa viac a viac prehlbuji pre vyssie a
vyssie rychlosti.

Prev = 0,5¢ je tento rozdiel v smere pohybu (0,3068 - 0,155)mqc? = 0,1518mcc?
aprev = 0,99¢ Uz (94,3948 - 6,92)moc? = 87,4748mqc? takze v skutocnosti boli (a st) energie
v jadrovych reakciach podstatne vyssie ako predpoklada sucasna teéria A. Einsteina!

To mé za nasledok nespravne urcenie energii aj u jadrovych reaktorov a tym aj navrhnutie
nedostatoénej ochrany, ¢o vedie k havariam jadrovych elektrarni (USA, SRN, UKRAJINA,
RUSKO) ariskantny, mnohokrat bezstarostny postup vysoko vzdelanych l'udi byvalej AV
ZSSR, obrovské nasledky z oziareni obyvatel'stva z nevedomosti kapacit a

nasledna dezinformacia obyvatel'stva. Aby sme havariam mohli predist’, je potrebné vo
vypoctoch zohl'adnovat’ nds vztah pre vypocet energie a nie Einsteinov. To satyka vsetkych
¢innosti suvisiacich s vypoctom energie Castic (urychl'ovace, reaktory,..). Tym spésobom
podstatne prispejeme k zamedzeniu tragédii I'udstva v dosledku nevedomosti.
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THE NEW COORDINATE SYSTEMS IN PHYSICS AND
MAGIC NUMBERS

This paper presents two new coordinate systems (s, ¢, u, v) and (s*, ¢* u* v*). Thereisa
transformation of relations between (s, ¢, u, v) and (x, y, z) - cartesian between (s *, ¢*, u* v¥)
and (x, y, z), between (s, ¢, u, v) and (s *, ¢* u* v*). Thetheory is an attempt to account for the
existence of magic numbersin terms of interactions between an individual nucleon and a
force field produced by all the other nucleons. Combination of the cartesian coordinate system
with our news coordinates arise as very firmly fastening structure for description of nuclear
spheres (shells).

INTRODUCTION

Nuclel with equal numbers of protons and neutrons are especially stable, as are nuclel with
even numbers of protons and neutrons. Thus such nuclei as ;He*, (C'2, and O™ appear as
peaks on the on the empirical binding energy per nucleon curve. Nuclel with 2, 8, 20, 28, 50,
82, 126, and 152 neutrons or protons are more abundant than other nuclei of similar mass
numbers, suggesting that their structures are more stable.

Other evidence also points out to significance of numbers 2, 8, 20, 28, 50, 82, 126, and 152
which have become known as magic numbers, in nuclear structure. An exampleisthe
observed pattern of nuclear electric quadrupole moments, which are measures of the
departures of nuclear charge distribution from sphericity. A spherical nucleus has no
guadrupole moment. Nuclei of magic N and Z are found to have zero quadrupole moments,
hence, are spherical. Theory "THE NEW COORDINATE SYSTEMSIN PHYSICS" isan
attempt to account for the existence of magic numbersin terms of interactions between an
individual nucleon and aforce field produced by all the other nucleons.



THE NEW COORDINATE SYSTEMS IN PHYSICS

Take the minimal number of identical particles with a globe-like form and forming the nearest
organized configuration. This configuration is adisfenoid at the vertices with four particles
(the = - particle has 4 nucleons). The origin of our new coordinate system is put into the
center of gravity of the configuration. This origin and the centres of the particles determine
the semi-lines-semi-axes of the coordinate system. This coordinate system divides the space
into four quartespaces. The pairs of semi-lines (s,?), (s,u), (s,v), (¢, u), (¢,v), (u,v) determine

angles &= 109°2816,3942824 "

For angle it precisely holds:

To imagine better the coordinate system (s,t,u,v), we can use the cube. The centre of the cube
isthe center of gravity of the disfenoid and a so the origin of the coordinate system (seefig.
1).

In order to facilitate the transformation to the cartesian coordinate system, thiswill be
somewhat re-arranged:

semi-axes x,y,z wWill have the same marks, semi-axes (-x), (-y), (-z) will be marked 577 and s0
cartesian coordinate system (x,y,z) in the new marking will be revealed as a system

(% ¥.2.8.71:$ ) formed by semi-axes % ¥-Z.5. ¢ These, regarding to the coordinate system
(s,t,u,v), will be determined as follows:

semi-axisx isthe symmetral of the angle & (seefig. 2)

semi-axisy isthe symmetral of the angle €in" & - plane" (t,u)

semi-axis z isthe symmetral of the angle #in" & - plane" (u,v)

semi-axis Sisthe symmetral of theangle Zin" & - plan€e" (z,v)

semi-axis 7isthe symmetral of theangle Zin" & - plane" (s,v)

semi-axis & isthe symmetra of theangle Zin" & - plane” (s,¢).
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Fig. 1. The coordinate system (s,,u,v)

0

Fig. 2. The semi - axisx isthe symmetral of the angle &
After drawing both coordinate system we will achievefig. 3.

The cartesian coordinate system divides the space into 8 octants:

(xy.2)ey.z) En 2 lxm )20, 0) Er O En O nd)

Thetrinitiesof " % - planes" determine four equal quarter-spaces: (s,z,u), (s.t,v), (s,u,v), (t,u,v).
It isimpossible to divide the space into equal parts using less than 4 semi-axes. It means that
these quarter-spaces are the largest possible parts of the space formed by the minimal number
of semi-axes.



Fig. 3. Both coordinate system (s,,u,v) and (% ¥-2: 5. 71:<)

The values of coordinates will be read in two ways:

a) The straight lines placed from an arbitrary point parallel to the axess,,u,v determine
coordinates s,z,u,v, fig. 4.

Zero in the contained coordinate means that the point is placed in the quarter space
determined by coordinates other than zero.

See the following transformation equation between (s,#,u,v) and (% ¥-2: & 1.5

(s,2,u)

(s,u,v)

(s,2,v)

r=

w5y

ovncd) 9= Lrus) ¢ Berica

I[.s+u—v:1 = I[u+v—sjl = Iis+v—ujl

|G
W&
=[S
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& :§[5+v—s) 1= g[s#u—zj &= L[S+z —v:J

(t,u,v)

§=§[v+£—u) y= §[£+u v) z= g[u+v z)
t
Fig. 4. The coordinates (s,t,u,v)

(s,2,u): (s,,v):
s= L o= Bran
1= rig) w="L(r42)
uz%l{xﬂy) vz%l{r;ﬁz)

(s,2,v): (t,u,v):
Szg[fﬁ’?) = ?’{_(6 +)
= Lo w=Dy12)
v=Len) SECTR

The distance between two points (s1,¢1,u1,v1) and (s2,f2,u2,v7) is determined as follows:



dia= N 52)2 vy —32)2 + (2t — )2 +n —szz -
- %[[51 - 52)[31 _33)"‘ ':51 - 53)[“1 —u3)+

+ [51 - 52)[“’1 _Vz)+ {31 _32){”1 _3“2)"’

=)oy vy ) oy = g Jlvy -y 1Y

b) The pl anes p!ﬁac*ed*from an arbitrary point perpendicular to the axis s,z,u,v determine
coordinatess ,¢ ,u ,v , seefig. 5.

ﬁ (S* +u*) y:£(3*+u*) Z= g(u*+v*)

) 2
= Lle) w= L) L)
(s 0 u): (s"u V)
5 =§I{x—y+§) 5 =§I{x+r}—z)
z':g[—x+_y+§) u':g[x—r;wz)
u*:g[x+y—§:l v*:g[—x+y+z)



=L ganeg) =Ly
z':g[ —5+£) u':gi E+y+z)
v=Liern-g v =Ll ys2)

Quadrate of distance between two points (s; ", u; v, ) and (s2 2", us,v>") is determined by
this equation:

dy= Al =53 b= f e bl - f o b -

( ~ :(31 ] ( 5:::(”; _“::)"’
+ (51 54 :("’1 "”2) (31' _f;)(“; ‘”;)Jf
TOEEY DRI PEONEIAG NSRS

See the following transformation equation between (s,,u,v) and (s*,¢,u",v"):

(s,tu): (s,2,v):
g :S+I[f,+ujlcosa S':S+|[f,+v:ln::osa
Tesp. sizs—%[.ﬁ+u:| resp. S‘:s—%[ﬁ+v:|
¢ =£—l[.5'+u:l z':.t—ll[s+v)
3 3
u':u—l[sﬂf:l v‘:v—l[sﬂf)
3 3
(s,u,v): (t,u,v):
S':S—%I[u+vjl f,':f,—lgliu+v:l
u':u—l[s+v:l u':u—l[ﬁ+v:l
3 3
v':v——I[s+u:I v :v——lif,+u:l
(s,t,u): (s,2,v):
S:Es'+i(z +u') S:Es'+i(.t +v')
2 4 204
z:%z'+§(s +u') z:%z'+§(s +v')
u:Eu'+§[z +5'] v:gv +3(s +¢']

(s,u,v): (tu,v):



s:%s'+i(u +v) f==t¢ +—G1 +v)
uzgu'+§(s +1.=) uzgu'+—(z +v)
vz%v'+§(s +u') V==V +—[z +id )

Rotation around axisx, ,z - the angle of rotation is 180" - areinvariant. They perform the
disfenoid into equivaent positions. The rotations around the axis s,,u,v - the angle of rotation

is 120" aretheinvariant ones. E,s,s” 1.t .x,u,u”y,v,v",z form the group of rotation, see Tab.
1.

Table 1.

columns - Acts asthefirst, rows - Acts as the second

B s sttt Wt vt x oy 2
E E s st 8 u v vix oy 2

st ST E s iz oy vttt v

s s st E Wyt ox uliz v

¢tz v Bt x 0s y u st

tot Wty B VPz st xouvos

ut ity o x v B uz s st vt

uou vt x stz Wt E Tyt sy

VIVE X uly sz it B vt s

vov itz otk sty WVPE st

X x u Vv outls ittt st E z oy

y iy t s Whvostuo itz Eox

z iz v it u st wts ity x B

NUCLEAR SHELLS

A nucleus, whose constituent nucleons are arranged to occupy the least possible sphere, is
said to have a close-packed structure. Close-packed structures occur when the bonding forces
are spherically symmetric. If the force between two nucleonsis £, then total force impacting
each nucleon in disfenoid and aiming into center of mass of disfenoid is 2.449 f. The total
force on each nucleon impacting two interleaved disfenoids (i.e. into cube) is 3.2896 f, i.e.
bigger than by disfenoid. Therefore by two interleaved disfenoids each nucleon is attracted
into center of mass of cube by greater force asinto center of mass of disfenoid.
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Fig. 12. Nucleons by axisu from all spheres 6, 8, 12, 24, 32, 48, 96
(Nucleons are at perpendicular levelsto axis "u"

Similarly itisat shell 12 (seefig. 7) aso at shell 24 seefig. 8 (two interleaved disfenoids +
and - in which nucleons are 1/3 and 2/3 of the length of the diagonals of any face of cube).
The advantage of the new coordinate systems (s,z,u,v) and (s*,* ,u* ,v*) isthat the nucleonsin
nuclei can be on axes s,z,u,v respectively at perpendicular level to these axes, while axes
s,t,u,v pass through center of mass 3 or 6 neighbouring nucleons seefig. 12.



By the combination of the cartesian coordinate system with our new coordinates arise avery
firm fastening structure for description of nuclear spheres (shells, subshells). All nucleons

from shells can be on sphere and simultaneously on axes * ¥:Z:5::< seefig. 6 - red
dipyramid 6 nucleons, respectively on axes s,z u,v - cube 8 nucleons see fig. 5, (coordinate see
Table 2), respectively in the middle of each edge of cube-blue sphere 12 nucleons,
respectively in 1/3 and 2/3 of the length of the diagonals of any face of cube (seefig. 8)
sphere 24 nucleons while axes s, ¢,u,v pass through centres of mass 3 or 6 nucleons,
respectively fig. 9 shows sphere 32 nucleons (two interleaved pentagonal dodecaeders + and -
), in fig. 10 shows sphere 24 which, with sphere 24 from fig. 8, gives sphere 48 nucleons, and
infig. 11 is sphere 96 nucleons (two interleaved pentagonal and hexagonal 32-eders) whereby
axes s,t,u,v pass through centres of mass 3 and 6 neighbouring nucleons situated in the

mutually parallel and perpendicular level to these axes. Respectively, axes % ¥+ Z:5: 74 pass
through center of mass 4 neighbouring nucleons at perpendicular level to these axes - seefig.
11. Two interleaved spheres 8 and 12 give us sphere 20 - the magical number.

Four interleaved spheres 6,12,24 and 8 give us sphere 50 - magical number. Four interleaved
spheres 8,24,24 and 96 give us sphere 152 - magical number. Three interleaved spheres 6,24
and 96 give us sphere 126 - magical number. Five interleaved spheres 6,8,12,24 and 32 give
us sphere 82 - magical number. If it is assumed that the nucleons in an elementar spherical
nucleus are spheresin contact, it is easy to calculate their radii of force reach from a
knowledge of the spherical nucleus structure and the sphere parameters. The latter
information can be obtained by "gamma ray diffraction analysis.

Table 2.
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CONCLUSION

On the conference of both, Czech and Slovak physicistsin Zilina 1993 there were installed
two posters:

1. A CRITICAL EXAMINATION OF FOUNDAMENTAL IN PHYSICS
2. THE NEW COORDINATE SYSTEMS IN PHY SICS AND MAGIC NUMBERS

Expecially the first poster called forth an immense interest. Undoubtedly it was the largest
"crowd of physicists' surrounding the author being just on the opposite side of corridor - the
colleagues were like wasps swarming there. Reguesting from the author an extemporized
lecture on the last day of the conference. Unfortunately the duration on this one was held too
shortly as many of participants being pressed for time (train, departure, etc.) and some were
urgent to leave, but they insisted encouraging the author to publish this matter in dispute. It
appears that the author has the chance finally his work to publish now.

The second poster has been delivered into some editorships as JOURNAL OF APPLIED
PHY SICS with the following valuation: is doesn't suit our Journal, send it please to a Journal
where the nucleus problem is being topical. Specialized Journal "NUCLEAR PHYSICS" : it
is not suitable for our Journal or send it please, to some mathematic Journal (similarly
Journalsin Florence, Prague, Bratislava).

Thework: WHAT WAS NOT FINISHED BY EINSTEIN, A CRITICAL EXAMINATION
OF FOUNDAMENTALS IN PHY SICS, respectively has been reviewed in more than twenty
editorial offices all over the world. Single resoundings on the conference, concerning the
given lecture, beginning with the exclusively negative ones up to the enthusiastic and
encouraging respectively which had the intention to insinuate the author not to discontinue his
trials to apply for publishing his work in some other more qualified journal.

This correspondence proceeds since 1985 until now. The most frequent objections: the article
itself istoo spacious. In a shortened or reduced form of the matter in dispute into partial
articles, such as: The intensity of the moving charge, New relations for the Doppler's
Principle, Non-linear form of the interenference field, The Maxwell's equations..., there were
objections and references to the just missing matter in dispute. Many parts as e.g. The
intensity of moving charge, then The Generalized law of inertia, The Huygens principle... are
valuated as "good points’ of the theory. The valuation comprises some apparently correct
ones from the stand point of the ancient terminology. From the view of the recent terminology
such resoundings do make a childish naive impression (e.g. straight-line uniform motion,
inertial systems, space-time). The author reveals the fundamentals, the roots respectively,
from which the whole classical and simultaneously the contemporary physics gets unfolded.
He doesn't enfold these roots into some new opaque relations, that do understand some two or
three physicists all over the world: "The theory of relativity is being intelligible for two
persons only i.e. Einstein and Wheeler". Eddington: "and who might be the third?"

The author applies simple mathematical operations, that are being understood by every
secondary school student and moreover by everyone with a " peasantry ingenuity"”.



Every physicist is able to unfold immediately the results of the mentioned author, without
being constrained analysing the theory toilfully from some complicated relations, but heis
ableto employ it for further resulting consequences.

Let uswish to every one inspired by this theory, to add afew further pebbles, Newton begun
to look for on the rivage of knowledge.

Bratislava June, 1996



